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Notices

B Regarding This User’s Manual
(1) This manual should be passed on the end user. Keep at least one extra copy of the
- manual in a safe place.

(2) Read this manual carefully and fully understand how to operate this product before
you start operation.

(8) This manual is intended to describe the functions of this product. Yokogawa Elec-
tric Corporation (hereinafter simply referred to as Yokogawa) does not guarantee
that the functions will suit a particular purpose of the user.

(4) Under absolutely no circumstances may the contents of this manual in part or in
whole be transcribed or copied without permission.

(5) The contents of this manual are subject to change without prior notice.

(6) Every effort has been made to ensure accuracy in the preparation of this manual.
Should any error or omissions come to your attention however, please contact your
nearest Yokogawa representative or our sales office. ‘

' Regarding Protection, Safety, and Prohibition against Unauthorized

Modification

(1) In order to protect the product and the system controlled by it against damage and
ensure its safe use, make certain that all of the instructions and precautions relating
to safety contained in this manual are strictly adhered to. Yokogawa does not guar-
antee safety if products are not handled according to these instructions.

. (2) Be sure to use the spare parts approved by Yokogawa when replacing parts or con-
sumables.

(8) Modification of the product is strictly prohibited.
(

4) Reverse engineering such as the disassembly or decompilation of software is
strictly prohibited.

(5) No portion of the software supplied by Yokogawa may be transferred, exchanged,
leased or sublet for use by any third party without the prior permission of Yokogawa.

B Force Majeure
(1) Yokogawa does not make any warranties regarding the product except those men-
tioned in the WARRANTY that is provided separately.

(2) Yokogawa assumes no liability to any party for any loss or damage, direct or indirect,
caused by the user or any unpredictable defect of the product. :
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Model SCMS

1. HANDLING PRECAUTIONS.

This instrument is thoroughly factory—testefd before
shipment. When the instrument is received, however,
check visually for any external damage caused during
transit. Insure that it is complete with all ’standard
accessories.

Read this chapter carefully before operatmg the '

SCMS Programmable Computing Station. For items
not covered in this chapter refer to the appropnate
sections in the manual. ,

1-1. Confirm Model and Suffix Codes;

Model and suffix codes are indicated in the name-
plate on the side of the instrument. Chejck them
against the model and suffix codes given in Section
2-2 to make sure that the instrument meets your
specifications. o ‘

If you have any questmns about tms instru-
ment, please contact either your nearestYOKOGAWA
Sales & Service Office or YOKOGAWA Electnc
Corporation, Tokyo Japan.

Handling Precautions 1-1

1-2. References.

This instruction manual provides information
about the handling of the SCMS Programmable Com-
puting Station, its operational sequences, and simpli-
fied maintenance workflows.

To tun the SCMS to fully support your applica-
tions, certain preparatory steps are required, including
the processes of generating a program in instrumenta-
tion flow sheet forms and loading the resultant
program in read-only memory (ROM). (See Figure
1-2-1)

‘Information on these operations is available in
specific manuals,
Step 1: Information and material related to program

generation. ‘

Functions and Applications of YEWSERIES 80
Programmable Instruments — Technical Informa-
tion TI 1B4C2-02E.
SCMS Worksheet Form WS 1B4C2-11E. ,
SCMS Data Sheet Form WS 1B4C2-13E, 14E.
SCMS Program Sheet Form WS 1B4C2-15E. -
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Figure 1-2-1. Sheet Forms Used in Step 1.
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1-2 Handling Precautions

Step 2: Instruction manuals related to loading pro-
grams in ROM.
- @® SPRG Programmer Instruction Manual IM
1B4W1-02E.
® Functions and Applications of YEWSERIES 80
Programmable Instruments: TI 1B4C2-02E.

Model SCMS

Step 3: Install the ROM in the SCMS and proceed
to operations. v )
This instruction manual covers the operations for

step 3.

Nameplate

SPRG Programmer )
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Figure 1-2-2. User ROM and SPRG Programmer.

IM 1B4D6-01E

Figure 1-2-3. SCMS Programmable Computing
Station.



Model SCMS

2. GENERAL.

The SCMS Programmable Computing Station is a
panel mounting instrument which demonstrates
powerful performance in general computation and
sequence logic operation and is excellent in super-
visory functions and operability.

It is capable of performing various types of analog
signal computation including four rules of arithmetic
operation, square root extraction, selector, limiter,
line-segment functions, dead time, moving average,
program setting functions. It is also provided with
sequence logic functions such as status 1/O, logic
operations, conditional jump and sub-program jump
‘instructions.

Sophisticated control loops can be constructed by
being combined. with controllers since signal com-
putation is freely combined with controllers since
signal computation is freely combined with sequence
logic and inter-instrumental communication with
SLPC*E or SLMC*E is possible,

It is one of the outstanding features that program-
ming is as simple as the desk top electronic calculator
does. Users can create programs pleasingly.

2-1. Standard Specifications.

Input/Qutput Signals.

Analog Inputs: 1 to 5V DC, 4 points :

Analog Outputs: 1 to 5V DC, 2 points. 4 to 20 mA
DC, 1 point.

Status I/0: 10 points

1/0 Common Type: Ten points can be freely speci-
fied either as inputs or outputs.

Inpui: Contact or voltage level signals

Output: Transistor contacts

Fail Output Signal: Transistor contact 1 point. Con-
tact open during failure including power failure.

Display Functions.

Data Display: Data display lower section, in four
digits ‘

Data Item Display: Data items are displayed with
lamps.
Item No. are displayed in the upper section of
data display in two digit numerals.

Bargraph Display: The value in temporary register
TO1 is displayed with five segment LEDs.

PF Lamp Indication: 4 points
Lit/turned off with programs.

Setting and Operating Function.
Data Calling Operation: Item selection key
Item No. selection; Item No. selection key
Variable Parameter Setting: Select variable para-
meters (PN) and set with data setting key.
PF kgy: Four points.

General 2—-1

Computation Functions.

Category Built-in-Functions

General Addition, Subtraction, Multiplication,
Functions | Division, Square Root Extraction, Variable
Low Cut Square Root Extraction, Absolute
Value, High Selector, Low Selector, High
Limiter, Low Limiter.

Function Ten Line-segment Function (Equal Time
with Device | Interval), Arbitrary Line-segment Function,
Addresses | -High Limit Alarm, Low Limit Alarm, First
Order Lag, Dead Time, Velocity
Computation, Moving Average Computation,
. Velocity Limiter, Time Signal Generator,
Program Setting, Status Change Detection,
Pulse Input Counter, Totalizer Pulse Output.

v

Logical Logical Product, Logical Sum, Exclusive
Functions | OR, Negative Comparison, Branching,
Conditional Branching, Branching to Sub
Program, Signal Switching.

Others Operation Register Exchange
Operation Register Rotation.

Computation Period: 0.1, 0.2 or 0.4 Second

Communication Functions.

One to one inter-instrumental commumcatlon is
available with SLPC*E or SLMC *E.
Inter-instrumental Communication Distance: 100 m
(328 ft)

Communication Period: 480 ms

Mounting.

Style: Flush mounting with indoor vertical panels.
Both separate and side-by-side mountmgs are
avaﬂable

Tiltmg Up to 75° back from vertical

Wiring: External signal wiring; ISO M4 (4 mm)
screws on terminal board.

Power and ground wiring; JIS C8303 Two pole,
three wire grounding device (UL498).
Cord length; 300 mm (11.8 inch)

External Dimensions: 182.5 mm high x 87 mm wide
x 480 mm deep (7.2 x 3.4.x 18.9 inch)

Weight: /

Computing Unit Less Housmg 3.0 kg (6.6 1b).

Housing: 2kg (4.4 1b) (except for mounting kit)

Normal Operating Conditions ’

Ambient Temperature: 0 to 50°C (32 to 122°F)

Ambient Humidity: 5 to 90% R.H. (non-vapor
condensing)

Power Supply: Two versions, for ‘100 V™’ '(standard)
or 220 V" (option/A2ER). Both vérsions may use
AC or DC, without change to the instrument:

. Version 100V - 220V

DC (polarity reversible) | 20 to 130V | 120 to 340V
AC {47 10 63 Hz) 80 to 138V | 134 to 264V

IM 1B4D6-01E




2-2 General

Maximum Power Consumption:

317 mA (with 24V DC supply).
15.2 VA (with 100V AC supply).
18.9 VA (with 220V AC supply).

2-2. Model and Suffix Codes.

Model Scuofj;x itoﬁ: 0223: al Description
SCMS |......l..... 1. .~ .. |Programmable
: ' computing station
—100. .} . ... ... Always 100
Style Code B ool Style E
Optional Specifications INPR Unprogrammed
JUPR With user program
[A2ER |220V power
supply
/MTS With mounting kit|
/SCF-
GOM Bezel color charge
Common options /NHS Separate housing
order
/NPE - |Engraving letters
on the name -
plate on the
. |front panel

IM 1B4D6-01E
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2-3. Optional Specifications.

/A2ER: For “220V version” power supply.

/NPR: Station supplied unprogrammed. Specify this
when user creates the user program using the
SPRG programmer. ‘ '

/UPR: Station supplied with standard program con-
figuration. Specify when user is to ask for YOKO-
GAWA to create user programs.

J/MTS: Station supplied with kit for separate mount-

" ing.

/SCF-GCOM: Mounting kit bezel color change from

" standard color (black). Choose .color from set of
optional colors (see GS22D1F1-E). Specify color
code in space [J.

/NHS: No housing, instrument only. See GS 1B4F1-
E to order housing separately.

/NPE: Specify when user asks for YOKOGAWA to
engrave letters on the name plate on the front
panel (using standard lettering characters).

-~ 2-4. Accessories.

Fuse (1 A): 1 piece.

ROM: 1 module. (When /NPR is selected in common
options, the station will be supplied with blank
ROM.) ‘

Part No.: G9003LT

Note: The fuse (S9510VK) is the dedicated fuse, Do not
use it for other products.
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3. INSTALLATION.

For general information on installation and
mounting, refer to Instruction Manual “Panel Instru-
ment Mounting” (IM 1B4F1-01E).

3-1. Wiring.

Connect external signal wires to the terminal board
" on the rear of the station housing with ISO M4 (4
mm) size screws. Remove the cover from the housing
for access to the terminal board. Attach the cover in
original position after wiring. (See Figures 3-1-1 and
3-1-2)

Figure 3-1-1. Terminal Layout.

M Terminal Connections

'

Installation 3-1

Figure 3-1-2. Terminal Board Cover. -

Table 3-1-1 shows the terminal designations and
signals to be connected to the SCMS Programmable
Computing Station.

Table 3-1-1. Terminal Connections.

Terminal - Terminal -
Designation Description Designation Description
1T |+ 17 +
> Analog input 1 . > Communications
2 - 18 - Tw
3 + 19 + Status signal 8 {D108/D003)
> Analog input 2
4 - 20 - Common 2
5 + , 21 - Fail {negative terminal)
> Analog input 3 .
6 - A +
> Analog output 1 {current output)
7 + | B8 -
> Analog input 4
8 - 81he Cc +
> Analog output 2
9 + 1 Status signal 1 (D101/DO10) D —
10 + ——— | Statussignal 2 (DI02/D0O09) F +
, > Analog output 3
11 + Status signal 3 (D103/DO08) H -
12 + Status signal 4 (D104/DO07) J + .
_] > Status signal 10 (D110/D0O01)
13 Common 1 K - :
14 + Status signal 5 {D105/D006) L +
. > Status signal 9 (D109/D002)
15 + Status signal 6 (D106/D005) M -
16 + ——l Status signal 7 (D107/D0O04) N + Fail {positive terminal)
*

IM 1B4D6-01E




3-2 “Installation

3.-1-1. Wiring Precautions.

(1) Terminate wires in ring-type crimp-on terminals.
(2) The proportion of status lines that are inputs and
the proportion that are outputs can be set by the

user program. The default is for status terminals.

1 to 5 to be inputs and status terminals 6 to 10 to
be outputs (Fig. 3-1-1).
(3) Most of the I/O status signals share common
negative (ground) terminals; for these signals, use
external relays if I/O isolation is required.
® For status signals 1 to 4, terminal 13 is the
common (negative) terminal; for status signals 5
_to 8, terminal 20 is the common (negative)
terminal.

® Status signals 9 and 10 are independent and
isolated from other signals.

(4) Provide contact or voltagelevel status input

signals which meet the specifications. Particularly -

take care that leadwire resistance (voltage drop in
leadwires) is not excessive, and observe correct
polarity for voltage inputs (Figs. 3-1-3 and 3-1-4).

Internal input

status ON N OFF
Status input
signals
s CLOSE @ OPEN
. ignal source Signal source
For contact input resistance: resistance:
200X or less) 100k$2 or more)
Low ' HIGH
For voltage.input (Input voltage (Input voltage
—0.5 to +1V) 4.5 to 30V)

(5) FAIL and status outputs use transistor contacts.
Pay attention to the following when they are con-
nected to external devices. (See Figs. 3-1-5 and
3-1-6.)
® The contact has plus and minus polarities, so do
not to mistake them.

® When switching devices with an inductance
component such as relays, connect a surge
absorber (such as a protection diode, CR cir-
cuit, etc.) in parallel with each load.

® Because the transistor contact cannot directly

switch the AC load, always use a repeating

relay.

® Do not connect aload exceeding contact ratmg’

(30V DC, 200mA or less)
(6) For communication wiring, use special shielded
SCCD twisted-pair cables for communications.

IM 1B4D6-01E
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(7) Short the current output terminals when they are
not in use.

- CLOSE: 200%2 or less
OPEN: 100k§2 or more

Figure 3-1-3. Status Input (Dry Contact).

ON: —0.5to +1V
OFF: 4.5 to 30V

Figure 3-1-4, Status Input (Wet Contact).

Protection diode

- External
l/ '_“ power
" ) supply :
_This polarity connection “~}~
is not permitted. ——j (2av bC)

Figure 3-1-5. Connection When Status Output Is

Used.

SCMS —-
. v +
L]

3 o 3

. External AC power
. power supply
(24v DC)

Figure 3-1-6. Connection of Status Output When
Load Including AC Power Is Driven,




Model SCMS
4. PRINCIPLES OF OPERATION.

4-1. Circuit Descriptions.

Figure 4-1-1 shows the SCMS circuit block di-

agram,

. 4-1-1. Analog Input Circuit.

A voltage input signal enters the input circuit
consisting of RIN, R, and Ci. RIN uses a high value of
resistance (1 M£2), so it normally does not affect
circuit operation. However, if the input circuit opens
(input disconnected), it provides a DC path between
(+) and (-) input terminals to prevent'thelbuildup of
static charge on the (+) input line. This situation is
equivalent to OV DC input (—25% of range).

R1 and C1 form an input filter with a time constant
of approximately 0.1 second.

All analog-input negative leads are connected to a
common line inside the SCMS.

4.1-2. Analog-to-Digital Com{erter Circuit.

Analog input signals entering the input circuit are

sequentially selected by the input multiplexer. The
comparator compares an input signal with the output
of the digital-to-analog converter circuit, and the CPU
adjusts the converter output so that the two signals
are equal — basically, a successive-approximation type
analog-to-digital converter. The corresponding digital
value is stored in data memory (RAM).

4-1-3. Status Input Circuit.

Bach status input signal isisclated by a transformer

in the input circuit. Input status is read via an input
- port and transmitted via the data bus to RAM.

At the same time as the status inputs are read, the
switch statuses (SET, C/A/M, MV, TUNING, AC-
TION) on the instrument front and side panel are also
read and stored in RAM.

.4-1-4. Digital Computing Circuit. ,
When all the input data is read, the microprocessor
(CPU) performs data processing according to the
computation program stored in user ROM. )
The results of computation are output via the
digital-to-analog converter circuit or output ports.
Interinstrumental communication with SLPC*E
or SLMC*E controller one to one is available. The
communications line is isolated by a transformer.

Principles of Operation 41

v

The watch dog timer (WDT) connected to the CPU
supervises the CPU operation — it causes the FAIL
lamp to light and outputs a fail contact signal if the
CPU fails. If the CPU fails, an output is obtained via

.FAIL contact.

4-1-5. Analog Output Circuit.

The analog 6utput signals, after digital-to-analog
conversion, are fed via the output demultiplexer and
buffer amplifier to the current and voltage output
circuits. . '

The analog output signal negative line is common,
and is connected directly to the analog input signal
common negative line.

4-1-6. Status Output Circuit.
The status output signals are transformer-isolated

" and output te the field through open-collector con-

tact signals.

4-2. Principles of Computation.

. 4-2-1. Principles of Computation.

The SCMS performs three basic operations. It reads
the input signal, computes, and outputs the com-
puted result. The example in Figure 4-2-1 shows how
to program the addition of two input signals. Figure

"~ 4-2-2 shows how the stack registers S change during

the program. All computations are performed in the
common stack registers S. Connection of signals to
the registers — that is, input to the S registers — is
performed by means of the LOAD (LD) instruction.

‘The S registers, SI thru S5, comprise a “stack,”

and data in S is pushed down (S1 to S2, S2 to S3,
and so on) each time new data is input by the LD
instruction.

Arithmetic operations can be performed on
data thus input by -using FUNCTION instructions.
There are 46 types of computational FUNCTION
instructions. These instructions are entered using
their associated symbols, such as +, =+ , and HSL.
The result of the computation performed on the

. necessary nimber of datas stored in S registers is

retumned to register S1.

The STORE (ST) instruction is used to retrieve the
result of computation and ‘store it in an output
register (to be qlescribéd later). Execution of the ST
instruction does not affect the contents of the S
registers.

IM 1B4D6-01E



4-2 Principles of Operation ) Model SCMS

X1 X2

||

Addition

|

Y1

4-2-2. Input/Output Register Configuration.
Figure 4-2-3 shows the configuration of the
LD X1 }Rea 'l X1, X2 SCMS’s input/output registers. Analog, status, and set
LD X2 parameter inputs are read into registers XN, DIN,
+ }Addition and PN before execution of the user program begins.
ST Y1 }but put The user program reads reql.lireq input signals and
computed result parameters from the respective input registers into
the arithmetic register using the LD instructions, and

Figure 4-2-1. Two-Input Adder and Program.

store the computed results in output registers YN and
DON using ST instructions. Finally, the station outputs
the contents of output registers YN and DON as analog

LD X1

or status values. This cycle repeats itself every 0.2sec

LD X2 + ST Y1 (0.1s or 0.4s).

[x1 ] [ x2 | |Y1|v

sif X1 X2 X1+X2—1X1+X2
S e w I s S A
s3[ B A B B
sa ¢ B c C
N C C

;

Lost

Figure 4-2-2. Behavior of Arithmetic Registers
Associated with the Sample Program.

1to5V

o>

0.2 sec.

, Repeated every

(or 0.1sec or 0.4 sec.)

? T
:
|

A[C]Y]

!
Input registers[ Xn I l DIn I L Py l

Analog|inputs Status |anuts Variable paraméters

Input conversion

LOAD X1 : ‘ -
FUNC FX : - ™ | [ Ks ]
STORE Y1 Temporary Constants

registers

Analog | outputs Statusjoutputs

. Output registersl Y I [ DON I
: T

1

] i

Output conversion| User program

O~

4 to 20mA
1to 5V

iM 1B4D6-01E

Figure 4-2-3. Input/OQutput Register Configuration.
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Model SCMS Operation 5—1
5. OPERATION.
5-1. Front-and Side-Panel Features.
5-1-1. Front-Panel Components.
Fig. 5-1-1 shows SCMS front panel components.
‘Nameplate ‘ 2 Alarm lamp (yellow)
PF lamps \\-b- |] ~
[ Sryy— — Fail lamp (Red)
¢ 1 0203040
‘PF KEY
PF keys
Bar-graph indicator
Data t{;pe No. dis.plav
Data display

Selected data type

section
Data display

Data set keys

indicating
lomp O 0O
Xn OPx
' Data block display section AL OEw
ODin | OTn
| ovox] OcHk

Data type select key

Data type No. select key

Figure 5-1-1. Front-Panel Components.

(1) FAIL lamp (FAIL)

Lights when the instrument fails.
{2) ALARM lamp (ALM)

Lights when an alarm condition is established, and
flashes when the data memory backup battery is
unloaded or its voltage drops.

(3) PFlamps (PF LMPs 1 to 4)

A program can light and extinguish these lamps.
(Sequence progress state indication, eic.)

(4) PF keys (PF KEYs 1 to 4)

A program can designate these functions. (Sequen-
ce start and stop, etc.)

(5) Bar-graph indicator (T01)

Five LED’s indicate values in the temporary
storage register (TO1) as a bar-graph.

. (6) Data display
Upper display (NO.) Displays data type No
Selected by the data type

select key (NO.)
Lower display Displays data corresponding
(DATA): to data type No.

Used also during variable
parameter (PN) setting.
Tables 5-1-1. and 5-1-2. show display data types
and their details.
(7) Datasetkeys ( (W], B, Al )
Used for variable parameter (PN) and operation
mode (MODE) settings.
Settable only with the data set enablefinhibit
switch (TUNING) on' the side panel turned to

IM 1B4D6-01E




5—-2 Operation

ENABLE. The operation mode is settable only with
the data display select switch (SELECT) on the side
panel turned to MODE. ‘
Setting: To decrease data values, press the [W] key.
To increase data values, press the [A] key.
To increase data setting speed, press the
Bl key simuntaneously with the [¥] or
[A] key.
Data setting speed: 200 sec./100%
20 sec./100% (during increase
in data setting speed)
(8) Data type select key (TYPE)

Used for data type selection.

Every time the key is pressed, the relevant lamp
lights and each data type moves automatically as
shown in Fig. 5-1-2, while the key is pressed.

No reverse movement is done.

Model SCMS

Data display during key pressing
Upper display: Displays the selected data type head
No. (01)
Lower display: Displays the relevant data
(9) Data type No. select key (No.)
Used to select data type No.
Data type No. on the data display steps cyclically
while the key is pressed.
No reverse movement is done.
(10)Selected data type indicating lamp

QO PN
Q EN

@) ‘TN
_O DON l\‘ Q CHK NO-

TYPE

omxu

Figure 5-1-2. Select Data Type Movement.

IM 1B4D6-01E

Indicates the data type selected by the data type
select key (TYPE).
Extinguished with the data display select switch

(SELECT) on the side panel turned to MODE, but no

data type is selected at the front.
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5-1-2. Side-Panel Components.
Fig. 5-1-3 shows SCMS side panel components.

Operation 5-3

Data Memory
backup battery‘

Internal
stopper

— DISPLAY —/
TUNING PNMAX SELECT

ENABLE 16 MODE
INHIBIT 39 FRONT P

Data set ) '
enable/inhibit Data display
. switch select switch

Pn. 16/Pn 39
Select switch

Intermediate
stopper
Terminal
board
Two-pole
. plug with
., grounding
contact ROM/

connector

MODE:, SOMS-100+E . protection
A"/ plate
noM A
BN ' ROM socket
aonena ///
& I
Connector
/ for SPRG
NS, | programmer
e ;z:r=/
P i
PROGRAMMER

Figure 5-1-3. Details of Instrument Side and Side Panel.

(1) Data set enable/inhibit switch (TUNING)

Enables or inhibits data. setting by the data set
keys at the front. ‘

ENABLE position: Enables data setting
INHIBIT position: Inhibits data setting
(2) PN 16/PN 39 select switch (PN MAX)

Displays variable parameters P20 to P39 for the
program setting PGM1 and also selects required
settings. '

16 position: Display and setting of variable para-

meters, PO1 to P16.

39 position: Display and setting of variable para-

meters, PO1 to P39.
(3) Data display select switch (SELECT)

Selects data types to be displayed in the data
display on the front panel.

MODE position: Displays the operation mode
(Tables 5-1-2.)
FRONT P position: Displays data which can be select-
ed at the front.

(4) ROM socket

Holds the ROM into which the user program is
written. The ROM is secured when the socket lock is
tightened while turning it clockwise. It is removed
when the lock is turned counterclockwise.

(5) Connector for SPRG programmer (PROGRAM-
MER)
Connector for connecting programmer cables.

IM 1B4D6-01E .
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5-4 Operation
Table 5-1-1. Display Data Types and Details.
. Display/Setting Range T :
Data Type | Type No. Name & Details Figuresin { ):DefaultValue Unit ]Settm
Xn 01-04 Analog input In engineering unit - X ‘
Yn 01 Analog current output In engineering unit -
- 02, 03 Analog voltage output In engineering unit -
04 to 06 Output register In engineering unit -
Din 011to0 10 Status input _ 0/1 - X
DI which is not designated as input: Always O
[Display example} ‘
i ! Type No.:
-, Dispiays the
! ‘t ,:. 'l head No. of
4 DIn's.
=[] | DIl 2 34
. 10
L0 L0
=[]} DI56 78
nn
wu,
DI-9-10
DOn 011010 | Statusoutput } 4 DOy's : Collective display 0/1 -] x
11 to 16 User flag (Same as DiIn.)
DOn which is not designated as output is
displayed as user flag.
PN 01 to 08 Variable parameters In engineering unit {0.0) - o)
‘09 to 16 Variable parameters —800.0 to 800.0 (0.0) % o)
N 201029 PGM1 time setting 0109999  (0) Sec.| ©O
30t0 39 PGM1 deflection-point output settings | —25.0t0125.0 (0.0) . % (o]
Eﬁ EO1 to E15 Communication analog input data —800.0 to 800.0 % X
C101 to C115{ Communication status input data ) 0/1 - X
D01 to D15 Communication analog output data —800.0 to 800.0 % b3
CO011toCO15, Communication status output data o0/1 - X
[Display example]
£ 01 d 0!
‘ 800 500
=[] | ~E15 j~bis =0
l‘:l ! E o H
L0 L0 100 1
=] §Cl 1234 CO123 4.
Same as Cly.
THE T Lod
] }CI 5678 oLt
{9 CO 13 14 15 Display check
| I I | ,
Lo
] JCI 9101112
r
Ly d
NN -0
u,u U . :
Cl 13 15 Display check
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Table 5-1-1. Display Data Types and Details 2/2).

. Display/Setting Range . ‘ . 1
Data Type | Type No. . -Name & Details . : Figuresin ( ): Default Value | U™t [Setting
™ 0110 16 Temporary storage register ; —800.0 to 800.0 % 'x

TO1 data: Displayed on bar-graph

CHK Self-diagnosis, Displays the cause of the trouble See section 5.4. - -
in code. '

Table 5-1-2. Operation Mode (MODE).

MODE Initial Value ) Set Status Default Value
1 0 COLD start The station is restarted in initial mode. 0
(Power The station is restarted with exactly the same mode
recovery from 1 HOT start and status it had immediately before the power
failure) failure. .
2 0 No communications made (SCMS operates independently.)
ICorr_!munica- 1 (Note 1) {nter-instrumental communications (Communications with SLPC*E 0
tions) ‘ or SLMC*E.)
2 (Note 1) Inter-instrumental Communications with SLPC*E or SLMC*E which
communicates with supervisory system.

Note 1: 1f communication setting does not match communication wiring, no communications are made or a
communication error occurs.

IM 1B4D6-01E




5—-6 Operation

5-2. Preparations for Operation.

Make preparations with the instrument installed
on the panel, or removed and placed on a work table.
(With the instrument accommodated in its housing.)

5-2-1. How to Draw out the Internal Assembly from
the Housing
(@ Pull out the internal assembly by pushing up the
stopper while holding the bottom front of the
instrument with the fingers. When it is pulled out
halfway, it is locked by an intermediate stopper.
(Fig. 5-2-1)

Stopper

. Figure 5-2-1. Pulling Out Internal Assembly.

® To remove the internal assembly from the hous- .

ing, push down the intermediate stopper, then
pull out the assembly as shown in Fig. 5-2-2.

Intermediate stopper

Figure 5-2-2. Removing Internal Assembly.

{M 1B4D6-01E

Model SCMS

®b To separate the internal assembly from the hous-
ing, disengage the connector while placing the
instrument front downward as shown in Fig.
5-2-3.

Connector

Internal assembly

Figure 5-2-3. Separating Internal Assembly From
Housing. -

5-2-2. Checking Installéd Parts
Check that the fuse, the data memory-backup bat-
tery and the application ROM are fixed at the spe-

. cified locations. Otherwise, install them in accordance

with the procedure described later. (See Chapter 6
Maintenance.)

5-2-3, Prepariﬁons for Operation
(1) Side panel setting

Set the DISPLAY switches on the side panel as
shown in Fig. 5-2-4 and then turn power ON.

— DlSPLAY—.—-l
TUNING PnmAX SELECT

ENABLE 16 MODE

INAIBIT 39  FRONTP

Figure 5-2-4. Setting Display Switches.
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(2) Operation mode setting

First call up MODE’s 1 and 2 using the data type
select key (No.) at the front, and then set the data by
the data set keys ( [W], [E], [Al). (The DISPLAY
switches on the side panel should be set as shown in
Fig. 5-24.) ‘

[Display and setting example]

Operation 5-7

Key operation ‘ Data display

Description

o

n
v
n 1
U !
!
/
dc
N
v
02
!
-.‘l

-

B
O
Q2

had Y

MODE 1 Display

0: COLD start
1: HOT start

Display just after the data dfsplay selaect switch
is turned to MODE.

0 — 1

|f O is acceptable, go to the next step.

MODE 2 Display

0 : No communications made
1: Inter-instrumental Communications

2 : Communications with SLPC*E (SLMC*E)
which is communicating with supervisory
systern.

0 — 1 |If Oisacceptable, the operation ends.

1 — 2 I 1 is acceptable, the operation ends.

MODE 1 Display

E ’ E The operation of these keys needs about 1 sec. (To prevent incorrect setting)

IM 1B4D6-01E



5-8 Operation

(3) Variable parameter (PN) setting

Turn the SELECT switch on the side panel to the
FRONT P position. In addition, set the program
setting PGM 1, in the program and place the PN MAX

switch to the 39 position. (See Fig. 5-2-5.)

— DISPLAY—I
TUNING PNwMAX SELECT
ENABLE 16 MODE
mmBn 39 FRONT P

Figure 5-2-5. Setting Display Switches.

[Display and setting example] ’

Model SCMS

Call up PN by the data type select key (TYPE) at
the front panel, and then display the data type to be
set on the data display using the relevant data item
No. select key (No.).

Set parameters using the data set keys( (W, &,
and [A] ). Set all of the parameters necessary for
computation.

Key operation

Data block display/Data display .

Description -

Ox | @pw
[e] ) (0] -] ""D
"’EE] Obw | O™ —
= tesd-0]
i
0 (3]
TN
i

Calling up Py

Display of type No. 01
Display immediately after calling up Py

£ : Can also be used

Display of other type No’s.

Type No’s move cyclically while the No. key
is continued to be pressed.

IM 1B4D6-01E
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Each parameter display, setting range and engi-
neering unit are as shown in the following.

P01 to PO8: Display in engineering unit,

Display range of data written in
in the user ROM.

P09 to P16: —800.0 to 800.0%

(Corresponds to internal data —8.000
to +8.000)

P20 to P29: 0 to 9999 seconds

P30 to P39: -25.0 to 125.0%

P17 to P19: Missing No’s.

(4) Initial value, default value

- The initial value is that simultaneously written
when the user program is written into the ROM by
the SPRG programmer. When the value set by the
data set key is lost due to failure of power and/or the
battery, the initial value written in the user ROM is
read as set data to start computation. _

The default value is a value when the programmer
and the parameter are initialized while connected with
the SPRG. When you create a new user program, be sure
to initialize the programmer and the parameter. (See Ta-
bles 5-1-1 and 5-1-2.) ‘

(5) Data label creation

A data label is a list of data which can be displayed
and set on the data display, PF lamps and PF keys.

Parameters determined, and PF lamp and key
function names are described in its blanks.

The data label is attached at the end of this
manual. Cut the label along the broken lines and then
" .insert it into the pocket of the instrument side panel
for reference.

(6) Side-panel switch setting prior to operation

Fig. 5-2-6. shows the. SELECT switch positions on
the side panel during normal operation.

Set these switches to these positions, prior to
starting operation.

After all of the preparations have been finished,
disconnect the power plug, and then install the instru-
ment on the panel to conduct signal wiring and turn
the power ON.

Operation 5—9

— DISPLAY—
TUNING PNMAX SELECT
ENABLE 16 MODE

INHIBIT 39 FRONT P

Figure 5-2-6. Display Switch Positions During
Normal Operatipn.

Unused Signals and Parameters-—————-—

Even input and output signals and parameters
which are not used in the application program
can be “called up’’ and “set” through key opera-
tion.

However, these data have no relation to com-
puting and do not interfare with computation.

IM 184D6-01E
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5-3. Startup and Operation.

This instrument starts computing program execu-

tion when power is turned ON.

Execute the functions assigned to the PF keys
such as sequence stop and start, etc. in accordance
with the programmed procedure.

5-3-1. Data Display.
Display the data in the following steps.
(@ Data type calling up
Data type select key (TYPE)
@ Data type No. callingup
Data type No. select key (No.)
See Table 5-1-1 for data types to be displayed and
their details.

5-3-2. Parameter Setting.

When a parameter setting change is required, pull
out the internal assembly to turn the TUNING switch
to the ENABLE position and then take the steps
shown below. :

@ Data type PN calling up

Data type select key (TYPE)
@ Data type No. callingup

Data type No. select key (NO.)

Model SCMS

® Data setting '
Data set keys ( (W], and (A )
For details, see subsection 5-2-2(3).
After data setting, turn the TUNING switch to
INHIBIT to prevent setting mistakes due to incorrect

.operation.

5-4. Actions to be Taken When FAIL
and/or ALM Lamp Are Lit.
This instrument indicates failures occurring in the
instrument and signals by FAIL and/or ALM lamps at

 the front panel. When any of these lamps light up or

start flashing, immediately take the appropriate mea-
sures.

5-4-1. For FAIL Lamp Lit.

FAIL lamp lighting means that there is critical
trouble in the instrument. J ‘

In this case, analog and status outputs are held to
the values immediately before the FAIL occurred.
(However, abnormal values may. be held depending
on where the trouble occurred.)

The outputs tend to decrease slightly with time,
but they can be backed up by using the SPBD stand-
by manual station. ‘

Battery
check button

Battery
check point

Input indicator — |
Select switch
Manipulated output indicator —— | AL

Manua! knob / Yo

Connection cable —
with connector

N

W

-7 N Housing
Jack

SCMS

Figure 5-4-1. Connection to SPBD.

'
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(1) Connect the cable attached to the standby
manual station SPBD to the jack at the bottom of
the housing front to switch the currént output
signal to the SPBD from the SCMS. (See Fig.
5-4-1.) .

For details of the SPBD operation, see the SPBD
Instruction Manual (IM 1B4D5-02E). -

(2) Select CHK using: the data type select key

(TYPE) to check the cause of the trouble. Sub-

section 5-4-4.) If it is estimated to be hardware .

failure, remove the instrument from the panel
and then conduct instrument trouble shooting
in accordance with the procedure in Chapter 7.

5-4-2. For ALM Lamp Lit.

This lamp lights when input and/or output signal
lines are disconnected. However, in this case, com-
puting continues.

Select CHK using the data type select key (TYPE)
‘to check the cause of the trouble. (See subsection
5-44.)

Take the appropriate measures according to
troubleshooting in Chapter 7.

5-4-3. For ALM Lamp Flashing.

If the data memory backup voltage drops, the
ALM lamp starts flashing. In this case, replace the
battery (See Item 6-3 for replacement procedure).

Notes: ,
(1) If the ALM lamp starts flashing during normal
operation, replace the battery as soon as possible.
(2) Because ALM lamp flashing has .priority over
lighting, no other alarms are indicated during
lamp flashing. (However, alarms can be indicated
on the front display.)

5-4-4. CHK Display.
The following table shows CHK display items.

CHK . . .
Lamp Display Diagnosis Details
- o0 Normal
FAIL 01 A/D converter trouble
FAIL 02 D/A converter trouble
ALM oY Computing range overflow
ALM 0a Input signal range overflow
FAIL 10 User ROM unloaded or in trouble
ALM. el Data memory backup battery un-
loaded or voltage drop
(lamp flashing)
ALM L] Current output signal circuit open or
overloaded.
ALM 80 Internal data lost*
ALM  {PError| Supply voltage too low.
FAIL — - | Instrument trouble
(No display made.)

Operation 5-11

*If the ALM lamp lights and CHK = 80 is displayed,
the setting parameters are initialized. Therefore,
check Pn and MODE on the data display and then
re-set the parameters. '

If more than one abnormality occurs at the same
time, the sum of individually displayed values is
shown in hexadecimal digits.

Example:

orc

0C =04 + 08 (Computed overflow, and input
overflow result.)

RO

A0 = 20 + 80 (Battery failure and loss of data)

The displayed value returns to 00 if the cause of
the relevant trouble is removed. '

However, 80 (internal data lost) does not return
automatically. Therefore, press the data type No.
select key (No.) to return 80 to 00.

5-5. Connecting SPRG Programmer.

When changing the set data or computing pro-
grams, use the SPRG programmer.

For details of the SPRG operation, see the SPRG
Instruction Manual (IM 1B4W1-02E).

Procedures for connecting SPRG to the SCMS are
described in the following.

CAUTION

Do not connect or disconnect the SPRG
connector during SCMS power-ON, under any
circumstances. .

5-5-1. Connecting SPRG Programmer. ‘

(1) Turn both the SCMS and SPRG power OFF.

(2) Set the SPRG to the PROGRAM mode.

(3) Connect the SPRG cable connector to the
SCMS. (See Fig. 5-5-1.)

(4) Turn the SPRG power ON.

‘(5) Tumn the SCMS power ON.
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5-5-2. Disconnecting SPRG Programmer.
(1) Set the SPRG to the PROGRAM mode.
(2) Turn the SCMS power OFF.

(3) Turn the SPRG power OFF.

(4) Disconnect the SPRG.

Alignment
Marks A

Programmer

Figure 5-5-1." Connection to SCMS.

IM 1B4D6-01E
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6. MAINTENANCE

Following is a description of comparatively easy
part replacement,

6-1. Nameplate for Tag Label Replacement

Pull the internal assembly out slightly and then
open the cover on the top of the front panel to pull
out the nameplate. Insert a new nameplate, (Fig.
6-1-1.)

Figure 6-1-1. Nameplate Replacement.

. Maintenance - 6-1

. 6-2. Fuse Replacement |

When an instrument trouble is caused by the fuse,
check for contamination in the fuse holder or for
an imperfect fuse contact. (Fig. 6-2-1.) ‘

Recommended replacement frequency: about 3
years
(1) To replace the fuse, turn the fuse holder cap in

the direction of the arrow (left) marked on the

cap to expose the fuse, then remove it.
(2) Before replacing the fuse, check its rating.

After replacing the fuse, make sure the cap is

screwed tight. ’

Note: Use the dedicated fuse (S9510VK). Do not use
a fuse for other products.

Fuse Part No.: S9510VK
Rating : 1A

Figure 6-2-1. Fuse Replacement.
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6-3. Data Memory Backup Battery
Replacement.
If the ALM lamp on the instrument front panel
starts flashing, replace the battery as soon as pqssiblé.
Recommended replacement frequency.

About every 5 years: (When used with power
turned ON, and at an
ambient temperature of
45°C or less) »

About every year: (When used with power turn-

‘ ed OFF and at an ambient
temperature of 45°C or less)

NS rr

CAUTION

B e e e

Always replace the batfery with the power
turned ON. Battery removal during power-OFF
may lose the set date.

(1) Pull out the internal assembly from the housing,
and then remove the battery cover and the
battery. (See Figs. 6-3-1 and 6-3-2.)

, (2) Load a new battery and then tightly close the
cover. ] ‘

(3) Check that the ALM lamp at the instrument
front stops flashing.

]

|

o
m
D

Flo
m)

I
LT

L

Figure 6-3-1. Protection Cover Removal.

IM 1B4D6-01E
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[Data Memory Backup Battery Storage and Handling
Precautions]
(1) Storage conditions
Ambient temperature: —10 to 60°C
(14 to 140°F)
Humidity: 5 to 95% RH (No condensa-
tion allowed.)
No corrosive gases.
(2) Do not replace battery itself.
When replacing the battery, make sure to carefully
check polarity by referring to the markings on the
battery case.
(3) When measuring battery voltage, always use a
voltmeter with high input resistance.
Do not use a circuit tester or multimeter.
Voltage: 2.45V or more
(4) Handling prohibitions
O Charging
O Putting the battery into a fire or heating it.
O Shorting between the positive and negative
electrodes.
O Incorrect loading mistaking positive and negative
electrodes.
O Strong shocks, Disassembly

Figure 6-3-2. Battery Removal.
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6-4. User ROM Replacement.

CAUTION

Do not attempt to install or remove the user
ROM while the station is energized; otherwise, -
the station may switch to FAIL mode, and the
ROM may be broken.

(Notes in Handling User ROM)

The user ROM is an PROM — a MOS (metal oxide
semiconductor) IC. This type of IC must be handled
carefully, as it may be damaged by static electricity.
Note also that the program written into it will be
lost if the ROM is exposed to ultraviolet rays through
the window on the top of the device.

Observe the following precautions when handling
the user ROM:

® Cautions against Static Electricity

Be sure to use a conductive mat when carrying and .

storing the PROM device. Do not bring it into contact
with clothes and other substances that can be charged
easily.

Do not handle the PROM using chemical fiber
glpves. '

Maintenance 6—-3

® Protect from Ultraviolet Rays

Do not remove the seal from the PROM except
when it is necessary to erase its contents.

When installing a new PROM in the controller, be
sure to affix the specified seal to it.
® Do Not Deform Pins

If the pins are deformed, correct their geometry
while being careful not to apply force to the base of 4
the pin.

Conductive mat

Figure 6-4-1. ROM Seal.

Cover plate

T: ‘ User ROM
]

2e%in b ¢

24 pin

TUTOTUY

Figure 6-4-2. Removing Tuning Panel Cover Plate and ROM.
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6—4 Maintenance

To replace the user ROM to support program

changes, proceed as follows:

(1)

a.

b.

@

™M

Removing user ROM

Tum off power to the station. (Leave the data

memory backup battery in position.) ,

Remove the tuning panel cover plate; the user

ROM will be exposed. (See Figure 6-4-2.)

. Give % turn counterclockwise to the ROM
lock section of the ROM socket (Figure 6-4-2).

. Grasp the ROM manually and pull it out of the
socket, being careful not to deform the pins.
(See Figure 6-4-3.)
Installing user ROM

. Turn off power to tlie station (Leave the data
memory backup battery in position.)

. Install the new ROM with its recessed window
facing up.

. Insure that the ROM pins are correctly aligned
with their corresponding socket positions.

. Press the ROM carefully into position.

. Turn the ROM lock of the ROM socket with a
small standard screwdriver until the rotation
stops (about ¥ turn).

184D6-01E
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Figure 6-4-3. Removing ROM,
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7. TROUBLESHOOTING.

Troubleshooting 7-1

If operational troubles occur, identify the pro- sion cable contained in the service kit (SSKD).
blems fully and resolve them according to the trouble- . When the trouble is difficult to locate, consult
shooting flowcharts shown in Section 7-1. Trouble- the YOKOGAWA service station serving your area.

shooting can be facilitated by the use of the exten-

7-1. Troubleshooting Flowcharts.
(1) Problem Identification

Instrument
failure

Totally YES

inoperable?’

NO

. To (2)

Is YES
FAI L/Ale7M lamp FAIL lamp is it
it '

. To (3)

ALM lamp is lit
NO or flashing,

To (4)

Front . YES

panel failure?

To (5)

To (6)

To (7)

NO
Input/ . YES - H
I Status input/output
outgﬁzi;gnal signal error
) Analog input/output
NO ' signal error
Communi- YES

cation error?

NO

Start - YES

To (8)

mode failure?

NO

Power down for at least
Recheck 2 seconds, then power up
and recheck the problem.

To (9)

) 0 U ©
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(2) Totally Inoperable

Check connection
between internal
assembly and housing

YES

Is
fuse normal?

NO (blown)

Replace fuse Replace housing

. If normal operation is
Fuse blows againfr ===~ e not restored, reinstall
original housing

Faulty power supply
unit; replace

IM 1B4D6-01E
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(3) FAIL Lamp is Lit

CHECK =01, = 02

CHECK = 10 YES
User ROM not
installed or faulty

NO Is
circuit voltage

normal?

Faulty power unit;
replace

Repléce 1/0 card

{f normal operation
is not restored, re-
install original 1/0
card

Troubleshooting 7-3

Is
CHECK display
available?

NO

CHECK =00

{One probable cause
of the malfunction is
NO noise.)

Normal
operation?

YES

(Only the FAIL
lamp is faulty.)

Power off for at
least 2 sec., then
check again

Replace display unit

If normal operation is not restored,
reinstall original display unit

Faulty CPU card;
replace

« Check to see that the voltage across user ROM pins
12 and 24 is in range 4.8 t0 5.2 V.

€
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7—4  Troubleshooting A ‘ Model SCMS

(4) ALM Lamp is Lit or Flashing

YES
Is P.Error displayed? -

Check power supply
voltage

Improper program
parameters

within a normal range

___{Pz_)wer supply voltage is

Replace power unit -
YES .

‘CHECK = 08, =40

Input signal or
current output
signal error

Replace battery
(voltage: 2,45 V or

higher)
Unsuccessful} ——

Normal operation
is not restored

Press data type No.

CHECK = 80 selecting key, then
Check CN1 and racheck
other connections

NO
- -~ Problem persists CHECK = 0C Faulty CPU card;
CHECK = AO replace

Faulty |/O card; See Sub-Section 5-4-4
replace for multiple errors

IM 1B4D6-01E



Model SCMS

(5) Front Panel Failure

Check each display
item

Is
display normal?

Check the

YES

Power off for at least
2 sec., then recheck
with power on.

position.

Norm
is not

al operation
restored

Is
item selectable?

vEes [ Check Py max

switch position

Can
settings be changed?

TUNING
YES
= ENABLE

Recheck problem

Replace display card

If normal operation is not
-- restored, reinstall origina
display card .

Faulty CPU card;
replace

SELECT switch

switch position

Troubleshooting

;

7-5

(6) Contact Output Signal Error

Replace housing

Check CN1 and
other connections

Faulty CPU card;
replace .

If normal operation is
not restored, reinstall
original housing

not restored

H {Normal operation is

(7) Analog Output Signal Error

Is input/
output disabled?

NO

Signal value error

(Check
NO

Normal operation] ___]|
is not restored

Normal operation) ___|
is not restored

for error, fluctuating
indication, etc.)

Replace housing

Check CN1, CN4 to
CN6 and other
connections

YES

data display

Recheck problem

Replace 1/0O card

not restored, reinstall

{f normal operation is
original 1/0 card

Faulty CPU card;
replace

IM 1B4D6-01E




7—6 Troubleshooting

(8) Communications Failure

Confirm that commun-
ication mode setting
|for SCMS is correct.

Replace internal
assemblies of SLPC or
SLMC.

{f normal operation
is not restored,

— ——- - reinstall original
i SLPC or SLMC.

Replace SCMS SLPC or SLMC
- failure

YES (SCMS fault)

NO
Replace housing Check CN1 and
other connections
'-{ If not successful }--

Check communi-
cations cable (for F .
correct polarity, reapl.:latcyeCPU card:
open-or short-
circuits)

IM 1B4D6-01E
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(9) Start Mode Failure

Set MODE 1 to desired status (0: cold start, 1: hot
start) and turn power off for the prescribed time
interval. Then, if the station fails to start up in the
specified mode, the CPU card is faulty. (When an
Programmer is connected, even a momentary power
interruption is assumed to be a power failure with a
duration of 2 seconds or longer.)




Model SCMS

7-2. Disassembling and Reassembling
Procedures.

Follow the disassembly and reassembly procedures -

in this section to replace possibly faulty units.

CAUTION

A~ P~~~ L L )

Limit the scope of disassembly to the minimum
required. Have the YOKOGAWA service station
replace parts not covered in this section.

7-2-1. Removing Cover. .
Initially, remove the screw @ to remove the cover
as shown in Figure 7-2-1.

7-2-2. Removing Display Assembly.

(1) Remove seven screws @ in Figure 7-2-2.

(2) Remove connector CN1.

(3) Carefully pull the display assembly out toward
the front.

Figure 7 -2-1. Removing Cover.

Troubleshooting 77

7-2-3. Removing Power Supply Unit.

(1) Remove four screws @ in Figure 7-2-2.

(2) To separate the power supply unit, pull it out
toward the rear and remove connector CN2.

7-2-4. Disassembling Control Assembly.

(1) Remove the display assembly and the power
supply unit as instructed in Subsection 7-2-2 and
7-2-3.

(2) Separate the control assembly from the chassis
‘® by removing two screws @ on the right side
"and at the bottom in Figure 7-2-2.

(3) Remove two screws .® at the upper and lower
part of the left side and open the cover @ to ex-
pose two screws ® .

(4) Remove two screws ‘(8 to remove the CPU card.
(5) By disengaging connectors CN3, CN4 and CNS§,
the I/O card is separated from the CPU card.

(6) The I/O card can be removed from the bracket
(@ by removing seven screws (@ .

7-2-5. Reassembling.
To reassemble with new 'parts, reverse the dis-

assembly procedures.

Assembly notes:

O All screws are of common make.

O Ensure that all necessary connectors have been
inserted in proper position.

O In inserting connectors, observe their positions
and faces (with bosses, visible) and insides (fits
to PC board receptacles).

7-2-6. Checks in Re-supplying Power.

Once the SCMS Computing Station is disassembl-
ed, it is initialized with its internal data being lost.
The ALM lamp lights when power is re-supplied to
the station.

As CHK = 80 is displayed on the front panel, press
the data type No. selecting key and enter data into
the station again.

IM 1B4D6-01E



Model SCMS

7-8

Troubleshooting

Control ass'y 7, 7

bisplay ass'y

Figure 7-2-2. Removing Display Assembly and Power Suf;ply Unit.

CPU card CN3

Fighre 7

-2-3. Disassembling Control Assembly.
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Model SCMS Appendix 1

Data Label
Use the following label by cutting out it along the broken line if necessary.
Fes T T T T = _"'——_-____—__"————"‘_,
: SCMS Computing Station Tag No. :
: X1 P1 P9 }
: X2 P2 ; P10 {
! X3 P3 P11 {
i X 4 P4 P12 i
Pyt Y 4 P5 P13 |
e Y5 P P14 !
: Y3 Y6 P17 P15 |
I Dil Dol P8 P16 }
! [Di2 Do 2 To1 E Lamp&Key | |
: Di3 Do 3 T BE Lpl :
: Di 4 Do 4 T E Lp2 i
: Dib Do 5 T E Lp3 : :
: Di6 Do 6 T E Lp4 :
| [Di7 Do 7 T E Kyl {
| [pis Do 8 T E Ky 2 }
| [Dio Do 9 T E Ky 3 {
+ [Dino Do10 T E Ky 4 |
T ;
: SCMS Computing Station Tag No. ' :
lx1 P1 P9 :
[xe2 P2 | P10 :
| %3 P3 | P11 :
E X4 , P4 P12 E
: Y1 Y4 | P5 P13 :
Y Y5 P6 ‘ P14 g
BRE Y6 P17 P15 }
| [oit Dol P8 P16 {
i Di2 Do 2 T01 B Lamp&Key ‘ E
: Di3 Do 3 T E Lpt |
: Di 4 Do 4 T E Lp 2 !
{ Di5 Do5 T E Lp3 :
: Di6 Do 6 T E Lp4 :
| |Di7 Do 7 T E Ky 1 |
| [Die Do 8 T E Ky 2 |
| [pio Do 9 T E Ky 3 :
H {pio | Do10 T E Ky 4 |
| , |
-_ | !

IM 1B4D6-01E







Customer Model SCMS (Style E) VEWSERIES 80
Maintenance Programmable Computing Station |

Parts List

Item Part No. Qty Description

1 E9711TG 1 Cover
2 Y9405LB 1 B.H. Screw, M4 x 5
7  Y9422NP 1 Tag No. Label
9 E971MDH 1 Battery Assembly
10 E9711GQ 1 Cover
11 E9714HQ 1 Cover

. YOKOGAWA ’ ©Copyright Apr. 1986 (YK). 4th Edition : Apr. 1988 (YK)  GMPL 1B4D6-03E

T




Apr. 1988

CMPL 1B4D6-03E



Apr. 1988

Item Part No.

A WN

~N o

E9711FG

E9714LJ
E9714MJ

G9003LT
Below
E9716YB
E9716YS
S9510VK

Y9306.JB
E9711TD
E9711TE
Y9306JB

Qty

Description

Display Assembly (see page 4)
Plate (blank)
Control Assembly (items 4 through 16)
-1/0 Card
CPU Card

EP ROM

Power Supply Unit
For 100 V Version
For 220V Version

Fuse — “1A"
Pan H. Screw, M3 x 6
Stopper
Screw

Pan H. Screw, M3 x 6

CMPL 1B4D6-03E




ADisplay Assembly

Item Part No. Qt Description

<

— E9714GA 1 Display Assembly (items 2 through 15)
1 E9714PA 1 Display Card Assembly
3 E9712CC 8 Key Top
13 E9714GH 1 Cover
‘14 E9714GJ 1 Bracket
15 Y9306JB 2 Pan H. Screw, M3 x 6
17 Y9306JB 2 Pan H. Screw, M3 x 6

Apr. 1988

CMPL 1B4D6-03E SRS
Printed in Japan




]
Instruction / HTB
Manual Power Supply Terminal

Connections for Panel - mounted
Instruments (Option)

o
1. GENERAL.

If you specify the terminal board to which the power source is directly connected (suffix code/
HTB), the external wiring to the terminal board is necessary.

2. APPLICABLE INSTRUMENTS.

Model Description

SRVD Strip Chart Recorder

SIHM Indicator (With Housing)

SIHF Bar Graph Indicator (With Alarms)
SIHK Indicator (With Alarms)

SLCD Indicating Controller

SLPC Programmable Indicating Controller
SLMC Programmable Indicating Controller with Pulse - Width Output
SMLD . Manual Station

SMST Auto/Manual Station

SMRT Ratio Set Station

SCMS Programmable Computing Station
SBSD Batch Set Station

SLCC Blending Controller

SLBC Batch Controiler

STLD Totalizer

3. NAME OF COMPONENTS AND TERMINAL DESIGNATION OF POWER SUPPLY

| O ] Terminal Descrinti
Designation escription
. s ™ ® ®®
11y ® ® L  AC or DC Power Supply
® . @© N (DC polarity reversible)
.
® ® = Ground
® ©®
® (@)
o ®q . .
@@,_,_.._--——- Signal Terminal ‘
® . ‘
[ REE ‘I 1 0] g@ (Note 1) Be careful for which Signal Terminals
Signal Termmal< ® @@ have L, N terminals, too.
(Note 1) A ®
| _——— Power Supply
Terminal

* Terminals Layout

4. POWER SUPPLY AND GROUND WIRING.
(1). All cable ends must be furnished with crimp-on type solderless lugs (for 4mm screw).
(2) Examples of applicable cables.
Cross - sectional area of the cable conductor : 2.0mm?2.*
Note * : Power supply cables should be determined from the instrument power consumption
- they must have conductors with cross - sectional area of at least 1.25mm2.
Applicable cable : 600V vinyle insulated cable (IV), conforming to JIS C3307.
Vinyle sheathed cables for electric appliances (KIV), conforming to
JIS C3316.
(3) After completing the power supply and ground wiring, mount the power terminal cover.

© Copyright Mar. 1991 (YK). 1st Edition : Mar. -
YOKOGAWA ’ © Copyright Mar. 1991 (YK). 1t Editon: Mar. 1991 (Y6) IM 1B4F1 - 11E





User’SManualModel　SCMS　I《Style　E）ProgrammableComputing　StationV畳W∫ER璽ES　8qlMIB4D6−01EYOKOGA〜A◇Ybkogawa日ectric　CorpαationlMIB4D6−01E5th　EditionノNotices■Regarding　This　Useピs　Manual　　　　　　　　　　、（1）This　manual：should　be　passed　on　the　end　user．　Keep　at　least　one　extra　copy　of　the　　　　　　　　　　　　　　　　manual　in　a　safe　place．　　　　　．　　　　（2）Read　thls　manual　carefully　and　fully　understand　how　to　operate　this　product　befαe　　　　　　　　　　　　　　　you　start　operation。　　　　　　　　　　　　　（3）This　manual　is　intended　to　describe　the　functions　of　this　product．　Ybkogawa日ec一　・　　　　　　　　　　　　　　　tric　Corporation（hereinafter　simply　referred　to　as　YbkogaWa）does　not　guarantee　　　　　　　　　　　　　　　that　the　functions　will　suit，a　particular　purpose　of　the　user　　　　　　　　　　　　　（4）Under　absolutely．　no　cir6Umstances　may　the　contents　of　this　mahual　in　part　or　in　　　　　　　　　　　　　　　whole　be　transcribed　or¢opied　without　permission．　　　　　　　　　　　　　（5）Theσontents　of　this　manual　are　sublect　to　change　without　prior　notice．　　　　　　　　　　　　　（6）．Every　effort　has　been　made　to　ensure　accuracy　in　the　preparation　of．this　manual．　　　　　　　　　　　　　　　Should　any　error　or　omissions　come　to　your　attention　however，　please　contact　yQuf　　　　　　　　　　　　　　　nearest　Ybkogawa　representεltive　or　our　sales　of『ice．■Regarding　Protection，　Safetyl　and　Prohibitlon　against．Unauthorized　　　Modification　　　　　　　　　　　　　　　　、　　　　　　　　　　　　　（1＞In　order　to　prbtecuhe　product　andlthe　system　controlled　by　it　against　damage　and　　　　　　　　　　　　　　　ensure　its　safe　use，　make　certain　that　ali　of　the　instructions　and　precautions　relating　　　　　　　　　　　　　　　to　safety　contained　in　this　manual　are　strictly　adhered　to．　Ybkogawa　does　no�nguar−　　　　　　　　　　　　　　　antee　safety　if　products　are　not　handled　according　to　these　instructions．　　　　　　　　　　　．（2）Be　sure．　to　us臼the　spare　parts　apprqved　by　Ybkogawa　when　replacing　parts・or　con一’　　　　　　　　　　　　　　　sumables．　　　　　　　　　　　　　（3）Modification　of　the　product　is　stric刊y　prohibited．　　　　　　　　　　　　　（4）Reverse　engineering　such　as　the　disassembly　or　decompHation　of　software　is　　　　　　　　　　　　　　　strictly　prohibited．　　　　　　，　　　　　　　　　　　　　（5）No　portion　of　the　softりvare　supplied　by　Ybkogawa　may　be　transferred，　exchanged，　　　　l　　　　　　　ieased　or　sublet　for　use　by　any　third　party　withoutthe　prior　permission　of　Ybkogawa．■　Force　M司eure　　　　　　　　　　　　　（1）Ybkogawa　does　not　make　any　Warranties　regarding　the　product　excepUhose　men−　　　　　　　　　　　　　　　tioned　in　the　WARRANTY　that　is　provided　separately．　　　　　　　　　　　　　（2）Ybkogawdassumes　no　liability　to　any　party　for　any　loss　or　damage，　direct　or　indirect，　　　　　　　　　　　　　　　caused　by　the　user　or　any　unpredictable　defect　of　the　product．、r2004．05．01−00〆＼〆〆Model　SCMSContentsCONTENTS3θo’ゴ。π77’1eL1．　HANDLING　PRECAUTIONS．，．．．．．．．．．．　　　1−1．Cohfiτm　Model　and　Suffix　Codes．．．．．　　　1−2．　ReferenCes．．．．．．．．．．．．．2．　GENE肌．　．．．’．．．，．．．．．．　　　2・1．　Standaτd　Specifications．．．　　　2−2．Model　and　Suffix　Codes．1．　　　2−3．　Optional　Specifications．．．　　ノ　　　24．　Accessoゴes．．．．．．．．．．．．3．　INSTALLATION．　．．．．．．．．．　　　3−19W�q9．．∴．，．．．．．．．．　　　　　　　3。1・1。Whing　Precautions．層4．　PRINCIPLES　OF　OPBRATIO］N．　　　4・1．　Circuit　Descゴplions．．、．．．■　　　●　　　o　　　■　　　■　　　．　　　9●　　　●　　　9　　　●　　　●　　　●　　　o勘9θ5．●69　　　　9　　　　9　　　　●　　　　．　　　　●　　　　●　　　　・　　　　，　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●●　　　　　●　　　　　●　　　　■　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　o　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　●●　　●　　’●　　●　　●　　．　　0　　9　　，　　・　　・，　　　　■　　　　●　　　　●　　　　■　　　　O　　　　o　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　・　　　　o　　　　・　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　．　　　　●　　　　●　　　　●　　　　■　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　・●　　　　o　　　　●　　　　　●　　　　9　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●●　　　　●　　　　　●　　　　o　　　　　●　　　　o　　　　　　　　　　●　　　　o　　　　　●　　　　●　　　　D　　　　●　　　　・　　　　　●・　　o　　●　　○　　・　　・　乙　　・　　・●　　　　●　　　　●　　　　，　　　　一　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　o　　　　●　　　　●　　　　・　　　　●　　　　■●　　　●　　　o　　　o　　　o●　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　●　　　　　■　　　　●　　　　o　　　　●　　　　●　　　　○　　　　■　　　　●　　　　9　　　　●●　　　　　o　　　　　■　　　　　　●　　　　　　●　　　　　　・　　　　　●　　　　　●　　　　　●●　　　　　■　　　　　●　　　　●　　　　o　　　　　o　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　●　　　　●●　　　　　■　　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　●　　　　●　　　　■　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　■●　　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　●　　　　，　　　　■．　　　，　　　■　　　■　　　●　　　o　　　■　　　　の　　　．　　　●　　　・　　　●　　　o　　　●　　　●　　　●　　　●　　　●●　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　●　　　　　，　　　　●　　　　●　　　　　　　　　　■　　　　●　　　　　■　　　　　●　　　　o　　　　●o　　　　●　　　　　書　　　　●　　　　　．　　　　　・　　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　9　　　　・　　　　・　　　　．　　　　●・　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　o　　　　●　　　　●　　　　■　　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　9　　　　●　　　　　■　　　　9■　　●　　●　　●　　■・　　　　　o　　　　　●　　　　●　　　　・　　　　●　　　　●　　　　9　　　　●　　　　・　　　　．　　　　　●　　　　●　　　　■　　　　，　　　　●　　　　■　　　　●　　　　●　　　　●　　　　　o　　　　　o　　　　9　　　　．　　　　●　　　　●　　　　o　　　　●　　　　●　　　　●　　　　　・4−2．Principles　ofComputation．．．．．．．．．．　　　　4・2−1．P血dples　of　Computation．．．．．．．．　　　　4−2−2．Input／Output　Re暫ster　C　on且guτation．．OPERATION．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．5−1．　Front●and　Side乎anel　Featuτes．．．．．．　　　　5−1−1．Front・Panel　C　omp　onents．．．．．．．．．．　　　　5−1−2．Side−Panel　Comp6nents．．．．．．5−2．　Prepafations　for　Operation．　．。．．．．．　　　　5。2。1．　　　　5。2−2．Chec】�qg　Installed　Parts．　．．．．　　　　5−2の3．　Preparations　foτOpeτation．　1．．5−3．　Staltup　and　Operation．　．．．．．．．．．．。　　　　5．3・1．Data　Display．．．．．．．．．．．．．　　　　5−3。2．、Paramete：鴨Setting．．．．．，．．．5・4．　　　　54−1．FoτFAI：L　Lamp：Lit．．．．．．．．．．．．．　　　　5。4」2．For　ALM：Lamp　Lit．．．．．．．．　　　．　　　　5−4−3．For　AL，M：Lamp：FIashing．．．．．　　　　544．．CHK　Display．．．．．．．．．．．．．．．．＿5−5．Con．necting　SPRG　Progralnmer．．．．．．．　　．　　　　5−5−1．Conllecting　SPRG　Programmer．　　　　5・5。2．Disconnecting　SPRG　programmer．．．．MAINTBNANCE．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．。．、6−1．Nameplate　for　Tag：La匂el　Replacement．．．．．6−2．Fuse　Replacemellt．．．．．。．．．．．．．’．．．．．．6。3．Data　Memory　Backup　Battery　Reblacement．．6−4．ワser　ROM　Replacement．．．．．．．。．。．．．．．．．．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ト　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　■　　　　　■　　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　・　・　　　・　　　　・　　　　　…　　　　　　　　　　　　　　　　●　　　　　　　　　　　　　　　　　　　●　　　　■　　　　●　　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　■　　　　●　　　　●　　　　■　　　　●　　　　●　　　　●　　　　の　　　　●　　　　　●　　　　　●　　　　　A：nalog　Illput　Circuit；．．．．．．．．．．．．．4−1・1．　　　　　An　alog。to−Digital　Converter　Circuit．．．．．．．　　．．．．．．．．．．．．．4−1−2．　　　　　Status　Inpnt　Circuit・・・…　　。・・・・・…　　．・・　　・・・・・・・・・・…　　4−14−1−3．　　　　　Digital　Computhlg　C廿cuit．．．．．．．．．．．　　　　．．．．　　　　　。．．’4−14−1−4．　　　　　Analog　Output　C廿cuit．．．．．．　　．　．．．．．．．．　．．．．．．．．．．．．4−14・1−5．’　　　　　Status　Output　Circuit．．．．．．．．．．．．．．．．、．．．．．，．．．．．．．．．．4−14−1−6．・　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．。．．．．．．．．．．．．・．．．．．．。．．4−1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．．　　．　　．．．4一一1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．．　　　　．．．4一・2　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．。　　　　　　　　　　　　。．．　5−1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．　．．．　．．．．．．．．．．　．．．．．　5−1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　。．。。．．．．．．．．．．。　　　。．．　5−1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．．．。．．。．．．．．．．5−3　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．．．．．．．　　　　　．．6　5一一6　　　　　How　to　Draw　out　the　I箪temal　Assembly　fヤom　the　Housing∴．．．．．5−6・　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．　5−6　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．．．♂．．．9．　　　．．．　5・一一6　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．、．．．．．．．．．．．．．．．．5−10　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．。．．．．．．　．　　　　　　．．．5−10　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．5「一10Actions　to　be　Taken　when　FAI：L　andlor　A：LM　L，amp　Aτe：Lit．．．．．。．．．。．、5−10　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．。．．　　．　　　　．．．5−10　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　9　．　．．．．。．．．　　　．．．5−11　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．℃5−11　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．　　．．．．9．．　　　．．の　5−11　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．　　　．．．　5−11　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．5−11　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．　　．．．．。．．．　　　．．．　5−12　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　，．．．　　　　　　　　　　　．．．6−1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．．．．．．6−1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．，．．．．．．．．　6−1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．．．．．．．．．．．．．．．．．．6−2　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．の．．．．．．．．．．6．．6−4111112221121111一一一一繭一一一噌一脚騨一一輌111．222223334444・　　・　　．　　・　　●　　■　　●　　●　　■　●　　●　　●　●　　●　　●＠Copyright　198635th　Edition＝Mar　2007（KP）lM　184D6・01E筆〆　．筒　ContentsModel　SCMS3εαfoη17f1ε7．　TROUBLESHOOTING．−孟∩∠O　一阿17●　　　　】）ata】しabe1．●●　　　　　　　　　　　　9　　　　■　　　　　●　　　　　■　　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　●　　　　　●　　　　　○　　　　●　　　　●Tτoubleshootin．g　Flowchaτts．．．．．．．．．．．．Disassembh：ng　an4耳eassembHng　Procedures，7−2−1．Removing　Cover．．．．．．．．．．．．．．7−2−2．Removing　Display　Assembly．．．．．．7−2−3．Removing　PQwer　SuPウly　Unit…　　．．7−24．Disassembling　Contτol　Assembly．．．．7。2。5．Reassembling．．．．．．．．．．．．．．．．7−2−6．Checks　in　Re・supplying　Power．．．．．　　　　　．．．．．．．．．6．．．．．．．．．；．．．．．．88加1177777「77一噌一隔噛幽一一〇7．77777777●一　　O●　　　○，　　　．●　　　●■　　　●●　　　●”　．●　　　●●　　　●●　　　●●　　　●D　　　●●　　　O●　　　■●　　　●●　　　●O　　　O9　　　●●　　　●●　　　O●　　　O■　　　●●　　●●　　　．●　　　●●　　　●●　　　●●　　　・●　　　●●　　　■●　　　●●　　　．σ　　　．O●0●●■■●●O■●■●●●●●●●O．　　O竜　　　●●　　　■●　　O●　　　O●　　　■■　　●■　　●●　　　●●　　O・　　　●電　　●◎　　　●●　　　●●　　●●　　OO　　O●　　■，　　O，■■●●●●，O●●●■●●●O●●●■■●●■●●●9●●●O●●■●●●●09o　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　●　　　　■　　　　の　　　　■．．．．．Appendix　ICustomer　Maintenanoe　Parts：List．．．．．．．．．．．．6．．．．，．．．．CMPL　I　B4D6・03EPOWER　SUPPLY　TERMINALS　fbr　PAN肌・MOUNTE：D　INSTRUMENTS侮！HTB）　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　’　・　　　　　　　　．　　　，　’　IM　IB4F1・11Eノ＼、ノ、lM侶4D6・01EM・d・ISCMS　　．　・、1　　1．H：ANDLING　PRECAUTIONS．　　！・　　　　　　　　　　　　印　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　｛　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　i　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　Thi・血・t・um・nt　i・th・・。u帥1y　fact・ry−t・・t・同b・f・・畔　　shi：pment．　When士he　i：nstrument　is　received，　however，　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ミ　　check　visuaUy　for　any　extemal　damage　causeU　duエingt，an、it．　ln，u，e　th。t　lt　i，　c。mp1，t。帆h皿lt・nd、，dacce，§。d，、．　　　　　　　i　　’　　　　　　　　　　　　．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　i　　　　Read　this　chapter　carefu皿y　befoτe　ope：r毎t血g　theSCMS　P・・g・mm・b1・C・mpu�qg　St・ti・n．　Fう・it・mSn・t・・vered　in　thi・ch・pter　refer　t・the　ap⇒・・Pゴ・t・　　sections　in　the　manua1．　　　．　．　　　　i1’1・C駐ﾓModel　and　Su丘奴Coder　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ミ　　　　Model　and　suffix　codes　aτeまndicated　in　the　llame−pl・士・・n　th・・id・・f�q・in・t瓢m・nt・C坤k　th・m・g・短・tth・m・d・1・nd雌i…d・・麟・ゆS・bti・n　　2−2to　make　sure　that　the　hlstmment　m肩ets　your　　・p・cifica士i・n・・　　，　II　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　、If　you　have　any　questions　about　thls　instru−　　ment，、please　contact　either　your　nearestYgKgGAWA　　Sales　＆　Service　Offic6　0r　YOKOGAWA層なlectricC6，p。，ati。n，　T。ky。　J・p包n．　　　1　　　　　　　　　　rl−2．Refbrehces．Handling　Precautbns1−1　　This　instmction　manual　provides　infor：mationabout　the　handHng　of　the　SCMS　Pro9τammable　Com−puting　StatiOn，　its　opeτational　sequences，　a：nd　simph−fied　mi虹ntehance　workflows．　　To．run　the　SCMS　to　fu11肌support　your　appliぐa．tiolls，　certain　prepaτatory　steps　areτe｛iuired，　includiη9the　pτocesses　of　generating　a　program　in　instmmenta−tioh　flow　sheet　forms　and　loading　the　result包ntpτogram　in　rea4−only　memo］甲（ROM）．〈See．Figure1−2−1、．）．　　「Infbrmatioll　on　these　oP6rations　is’群a丑able　inspecific　manuals．Step　1：．F�qfomation　and　materiahelated　to　program　　　　　　　genαa‡ion・�@�A�B�CFunction5　and　ApplicatiOlls　of　YEWSERIES　80Programmable　Illstnユments−Technical　Informa−tion　TI　1：B4C2−02E．SCMS　Worksheet　Form　WS　1：B4C2。11E．SCMS　Data　Sheet　Form　WS　lB4C2−13E，14E．SCMS　Program　Sheet　Form　WS　lB4C2−15E。’／膚●購　7●，960勧。，鴨翫曜560口　　　　　　　繭轟76ヲ9●，o■■騨　●り咀一」■■■吻●一闘禽r●噌噂●隔齧1とレ畿」　　　鮒一1一1　　　　　　　　　　　　　　　　曜●1・　，幽，・，・レ櫛　駒■●■繭口●騨■●蝋8･圏鴫7●ヲgr7■8喀昌，凹●・，@　■■9●闇■噸4●一●咽幽噌●脚陶鴎，隔齦ｫ覧鱒5臼嘘580●噌■●噛隔■・，一，?岬一』．データー・シート9し咤ツ97，，，餌輪属亀6湘旧曽■鱈剛　　　　　　　　　　　　　　一7◎巳噛眺’h卿，lo　，o，●”oじlo；　　　1＝偶力ダ・瞬場・・一シ・ン1剛h●昌’，．9@　　　　　　　　　117　　　　　・麗質5哩醐5●ofータ噌’。シート＝訊噛f，糊昭鳳昌塵輪陶　　　　嘱1一晦　　　　　　　　「昌P匿o静5．‘E　1　　　　竃嘲巴　”蝿9のσ6．り　　　　　　」，■6隔　　　　　・　8　　　　　　　　．●’●隔腸　　口口貫．　●胃●●　，響，9，暫，「靴　　　　　　86竃31●■曙■●■普｡」軸1幅ρ墨●麗煎協●o＝：眠｝著麟層欝　　　　　　　　　　　一8　　　　1傅　　　・@89馬賃70ヴ，り，‘脚画●70q　【7．層月8　7。’，ら巳岨5　　　象F●r日蹴竃風　　G・猛』竃醜1　　　　　　　．�oε訂7幅rr剛@　　　　　　　　　　　　●一　　　　　　　　　　」飼6，．‘轟●■魔闘，＿●隔置働r口■一一噂6一一9噂隙鴫●慶鴨　　　　　　　　’幽6　　　　一ｾ■噛．　　　　　●1■　　　　冒明鵬瞬，；；，賢’8臨Flr　　　　　oD，　コ　　　　　　　1乙一●■L■6」殉P一●偶剛噂曜陶●噂圃，駒●r黶●．　　　　1「3犀　　　　■62，口　　騙一●「ρ●，●，7●■6爲，卿，●”凋．5　0　明奄T6M5のゐ4肺一■自一●隣r7願■■鱒6酬●圏■脚8　＝　　，　　　　r1　　　　　　　」「，・　　　　．6コ7　3●．．．　一P　．謝働‘●2●，｡關卵喝L隔晶■■ic57■1　　　1「‘乙　　　　幽6・・鱒　　●「鋼3陶，■　1　　　81　　　　　　　　1「56　　　　象6516置．　　「　　　，●；勘駒β鴨綱�ど邑側嗣5爾馴Q＝●●師5頓冒「　　　置’6ヨ　　　　　6‘■『．’●一，D　　　　　●1　ト　　．　　　　．●　　　　1‘67．i7■　　　　　，監　　　　■　　　　8「8・　　　　　68・置・”OO6働定・5c訓博aゐ4爾・｝一一−．一・■一■　　　　1F，1　　　　56，・1■鵬8　1　　　　　　　1n●！161●1「1｛li階i出ト■　　　　1　　　　圏1　91　　　1rg11　　　　乙611’一　　　　，■．　　”層　，r　　　o8B5c鵬■7’，帰’陀層髄00匡隔竃o．一1．　　1　P3己ロ糺R昌暫：嶋”調‘墜@！冒：q纏・卜馳口，5　．1o＝�o昌，．レ驕％ｬo「亀■一勝●1＝8　1，o闘　　　　　星　　　●　　　　’實鱒，「＝層●囲嗣●W’・9，ら■闘o」31o；ご■．P撃しP『鴫■躍竃，，騨甲o伽513　　　　　　　　　　　　●．●33匡呂　■プ9　「山腿’　　　　　　　　　　　　・3「レ曜　P昌翼「‘，97■Ogl3・　　　　　　　　　　　　　‘＿　　‘1階凱、．，　卜・＝P●●・｝99，？，●E9阿・・．，，・，爬●1【b算・●　　　　　　　　　　　齢1■ハ凸4■ID■15　　　　　　　　　　　　　113，…’鵬・・に1器；：■邑恥謁・・「’o　う　・　「　扇　朔　　　4，3　しP墨　噌’了鯛　　　星　　価　　’智耶，1β　　駒　　　　　　　の　　　　　鯛　　　　　　　　　　　8　“レ’罵9　▼6了ド　叫・醐・76い9⇔●・1　　　脚「：一謬鞠，等1●爵　”冒9　　　　　　　◎「o翼鵬厚5噌●蟷，・。’財「1　　　馬5」”」・’麗サ●　　　　　　起　　　，1　●15，圏”嘗　講隔嗣4幅唱　　　　　　　　　　　　5；1「F◎一r瞳「臼乱巳6L　・…　，・9馳鯛　　　　　　　　　　　●Ii，　　　●9欝．囎■1　．0蟹　属殉・‘伊‘曝■吊殉●，　　　　　　　馬監，旨　　　　　　．罵ぜ41ら　　　　　◎潮噂一亀●●■，　　　　　　c●9◎‘■■　　　　電1oo　畠り・・．・亀喝冨畠r・，　　　　　　　　亀5　．．，1　　　＝LP轟　　　　　　　星　　　9垂窒竅Cり層覧嘱●5・　　　’　　　　　　　．　蹴1■　　　■5−　　　0騎　　　騨　　　　騨　　　　6口@　　　　　　　「脚■b「　・1翼o■「　　　，　　　　　　　　蹴2‘　　　，齢　8，響．絹鱈餌■　　　夢　　　　　　　　尾33’11＝　　　　31，　　　　　　　　’LP●●鴨℃髄＠鴫竃o●■　　　o　　　　　　　　蹴．1　　　；「●「8「6　，賦05・　　　　　　　　　　翼13・縮梶o臼　　　　　　　　　　　象蹴5．■暫1■1−2　　　Handling　PrecautionsStep　2：Instruction　manuals　related　to　loa曲1g　pro．　　grams　in　ROM．�@SPRG　Prφgrammer　l孤struction　Manua11M　　lB4W1−02：E．�AFunctio且s　and　ApP五cations　of　YEWSERIES　80　　Programmable　Instnユmellt』：TI　l　B4C2−02E．NModel　SCMS．NameplateSPRG　ProgrammerFigure　1・2・2．　User　ROM　and　SPR（｝Programmer．Step　3；Install重he　ROM　hl　the　SCMS　and　proceed　　　　to　operations．　　　　　　1　　　　　　　　　　　　、　This　instructiob　rnanual　cove士s　thd　operations　forstep　3，rFigure　1・2・3．　S　CMS　Programmable　C　omputing　　　　　　　　Station．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　／ノ／／’＼lMIB4D6−01EModel　SCMS2．GENERAL．　　The　SCMS　Programmable　Computing　Station　is　apanel　mounthlg　instrument　which　demonstmtespoweτful　peτfo∬nance　in　ge耳eral　cb血putation　andsequence　logic　operation　and．魯　exceUe夏t　in　super−visory　functiolls　alld　operabi巨ty．　　It　is　capable　of　pefforming．valious　types　of　analogsignal　computation　indudi血g　four　fules　of　a�uthmeticopeτatiρn，　squa■e　root　extractio11，　selector，1imiter，hne−segment　f並11ctions，　dead　t血1e，　moving　average，P・・9・mS・tt�q9血・・tiρn・・It醐・・P剛d・d　withsequence　logic　fbnctions　such　as　status　llo，10gicoperations，　cgnditio皿al　jump　and　sub−program　jump．illstr覧轟ctions．　　　　　　　　　　　　’　　　．　　Sophisticated　co口trol　loops　can　be　constructed　bybei4g　combined．　with　contro1享eτs　since　signal　com・，utatio蔦is．freely　combined　with　contro皿ers，sincesignal　computation　is　ffeely　combined　with　sequencelogic　and　inter・instrumental　communicatio豆幅thS：LPC＊E　or　SLMC＊E　is　possible，　　It　is　One　of　the　outstanding　featμlres　that　program−ming　is　as．　simple　as　the　desk　top　electronic　calculatordoes．　Users　can℃reate　pr6grams　pleasingiy．　　　、2−1．Standard　Specifications．　　　　　　　　　　　　　1Inputloロtput　Signab．Analog　Inputs：1to　5V　DC，4pohltsAnalog　Outputs：1t65V　DC，2points．4to　20　mA　　DC，1po血t≧status　Ilo：　10pointsI10　Co�oon　Type：Ten　p。血ts　c帥e廿eely　speci・　　丘ed　either　a写inI｝uts　or　outputs・血put：Colltact　oτvoltage　leYel　sig11alsOuΦut：Transistor　contactsFan　Output　Signa1：Tra臓sistor　co就act　l　p　o空心t・Con−　　tact・open　du亘ng　fa丑ure　includi1耳g　power　failuτe．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　iD鱈Play　Functions・Da便Display：Data　display　loweτsection，　in　four　　digits’　　　　　・　IData　Item　Display：・Data　items　afe　display6d　with　　lamps．　　Item　No．　afe　displayed　in　the　upper　sectioll　of　　data　display　jh　two　digit　llumeτals．Largfaph　I）加lay：The　value　in　temp　orary　τeg沁ter　　、TO　l　is　displayed　with　five　segme∬t　LEDs．PF：Lamp　Indica廿on：4points　　Litltumed　off　with　programs．Setting　and　Ope雌t血1g　Function．．D就aCa皿走ng　Operation：Item　selection　key　　Item　No．　selection；Item　No．　selection　key．Varねble　Pammeter　Setting：Select　O　v　aτiable　paτa−　　metels（pN）and　s負t　with　data　settまng．key．PF　key：FOUIr　p　oints．　　　　〆＼Genera12−1、Computati6n　Functions．CategoryBuilt・in−FunctionsGeneralAddition，　Subtraction，　Multi．FunctionsDivision，　Square　Root　Extraction。　VariableLow　Cut　Square　Root　Extraction，　Absolute　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　LValue，　High　Selector，　Low　Selector，　High　　jkimiter，　Low　Limite「．　　　、FunctionTen　Lin←segment　Functiohにqu81　Timewith　D6》icelntbrval》，Arbitrary　Une・segment　Function，Addresses’High　Umit　Alarm，　Low　Umit　Alarm，　FirstしOrder　Lag，　Dead　Time。　VelocityComputation，　Moving　Av8rage　Comput8tion，1Velocity　Umiter，　Time　Sign810enerator，Program　Sotting，　Status　Chande　Detection’Pulse　lnpu1：Counter，　Totali2er　Pulse　OUtput．　　　　　　〆kogicaILogical　Product，　Logical　Sum｝ExclusiveFunctionsOR，　Ngg毎tive　Comparison，　Branching，Conditional　8ranching，　Branching　to　SubProgram。　Signd　Switching．　　　．　／OthβrsOperation　Register　E零changeOper6tion　Register　Rotatbn．Computation　Perlod：0．1。0．20r　O．4　Second　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　’Communication　FU戯ct葦。加．　　One　t◎o駆e血1ter｛nstrumental　commuaication　isava皿able　with　S　LPC＊E　of　S：LMC＊E．hte噸髄ent岨Co�o晦髄。且D隠e：100　m（328　ft）　　　　　　　　．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．　．．「Commu血bation　Periqd：480　msMoun血9．　　　　　　　lStyle：Flush　mounti血g　with　indoor　vertical　pa血els．　　Both　se：pa：rate　a：nd　side七y・side　mo亘ntings　are　　availableざ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　・丁曲幽・Up　t。75。　back　f・。mv・貢i・組Wi血g：Extemal　signal　wi盛ng；ISO、　M4（4　mm）　　sclews　oll　teτmi聡al　boaτd．　　Power　and　grou血d　wi血g；JIS　C8303　Two　pole，　　‘血ree　wまre　grounding　device（UL498）．　　　　ノ　　Cord　length；300　mm（11．8　inch）Extemal　D�qensions：182．5　mm　lligh　x　87　m1凝w三de　　x480　mm　deep（7．2　x　3．4，x　18．9　inch）Wei臼ht：　　　　　　　　　、Colnput血g　Udlt　Less　Housing：3。01【g（6．61b）．Housi血9：2kg（4．41b）（except　for　mount�qg　kit）No皿a10pela血g　ConditionsAmbient　Temperature：Oto　500C（32．　t　o　1220F）Ambient　Humidity：5　to　90％　R．H．（non→vapor　　　condensi119）power　Supp量y：Two　versions，　fbビLlOO　V”（standard）　　　orい220　V”（option1A2ER）．「B6th　versions　may　use　　　AC　or　DC，　without　change　to　the　instrUment：　　　r@　Version〆7100VI220VDC　lわolarity　revers冨ble，20to　130V120to　340VAC‘47　to　63・Hz｝80to　138V’134to　264VlMIB4D6−01ε＼2−2GeneraIModel　SCMS　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ピMaximum　Power　Consumption：　　317mA（with　24V　DC　supply）．　　15．2VA（with　100V　AC　supply）．　　18．9VA（with　220V　AC　supply）．2−2．Model　and　Suffix　Codes．ModeISuffixモ盾рStyleモ盾рOptional@codeDescriptionSCMS9　　　■　　　■　　　8　　　8　　　　・幽　　　　●　　　●　　　g　　　o　　、E　　　●　　　■　　　・　　　■Programmable’　　　　　　k　　　　　■　　　　　　　　　　　　　　　　　．モ盾高垂浮狽高�　statlon一100．．■　　　・　　　・　　　●　　　．・　　　・　　　■　　　・　　　■Always　100Style　Code斎E　．．●　　　，　　　●　　　画　　　oStyle　E　’OptionalSpecificationsノNPRUnprogrammed1UPRWith　user　program禰　　噛　　の　　一　　ロ　　一　　一　　一　　卿　　一　　一　　一　　■　　一　　一　　■　　一　　〇　　脚　　一　　脚　　刷　’騨　　薗ロ　　一　　一　　・　　凹　　馴　　一　　一　　脚，■o凹ロー口■■●口，．，一ノA2ER220V　power．supplyノMTSWlth．mounting　kitダ1SCF・、G口MBezel、color　chargeCommonoptions！NHSSeparate　housing盾窒р??ノNPEEngraVing　letterSon　the　n．ame　．plate　on　thefront　panelL2マ3．．nptional　Specifications．1A立ER：For‘‘220v　version”pqwer　supply．ノNPR：Station　supplied　unprogrammed．　Specif〜7血is　　　when　user　creates　the　user　program　using　the　　　SPRG　programmer．／UPR：Station　supplied．　with　standard　program　con−　　　figuration．　Specif：y　when　user　is　to　ask　fbr・YOKO一　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　GAWA　to　create　user　programs．1MTS：Station　supplied　with　kit　for　separate　mount一噺ing．1串cF・¢□M・Mσu曲g．kit　beze1・・1・・ch・ng・f・・m　　　standard　color（black）．　Choose，c610r　from　set　of　　　optiona1．colors（se6　GS22DlFl−E）．　Specify　coloτ　　　bode血space□．．1NHS：No　housing，　instru項lent　only．　See　Gs　I　B4F1−　　　Eto　order　housing　separately．．／NPE：Speci飯．　when　user　asks　fbr　YO．KOGAWA　to　　engrave　letters　oh　the　name　plate　on　the　f『ont　　panel（using　standard亘ettering　characters）．　　　、2−4．Accessories．Fuse（1　A）：1piece．RoM：1module．（when　INPRis　selected　in　common　　options，　the　gtation　wil　be　supphed　with　blank　　RO．M．）　　　　　　　　　　　　．Part：No．：G9003LTNote：The　fUse（S9510VI（）is　the　dedicated　fuse，　Do　not　　　　use　it　fbr　other　products．k／IMIB4D6−01EModei　SCMSlnstallation3−13．．INSTALLATION．　　For　general．　information　on　instanation　andmounting，　refel　to　Instruction　Ma：nua1‘‘Panel　hstru・ment　Mountまng”（IM　IB4Fl−01E）．　、3−1．Wiring．　　Connect　extema1』sig血al　wiτes　to．the　terminal　board　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ノon　the　rear　of　the　station　houshlg　with　ISO　M4（4mm）size　scτews．箪eπめve　the　cover廿om　the　housingfor　access　to　the　terminal　boa：rd．　Attach　the　cover　inodgin証position　after　wiring．（See　Figuτes　3−1−1　and3−1−2．）O�@�B�D．�F�H�P�L�N�P�R�S�A�C�E�G�I�K�M�O�Q�S�C�G◎�J���Mρ�M���P�RON処、o　　・、、副ノーヨ巳rkFigure　3・1−2．　Terminal　Board　Cover．　　Table　3−1−1　shows　the　terminal　designations　andsignals　to　be　connected　to　t毎e　SCMS　Program‡nableComputing　Station．　　　　Figure　3・1・1．　Terminal　I，ayout．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　」■Terminal　Conllectiolls　し　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　Tめle　3・1・1．　Te�oM　Connections．Terminalcesignation　　　　　　　　　　　　　　　　　　rcescriptionTer出inalcesignatlon、　　　　　　　　　　　Description　　　　　　　　　　　　　　冗十　　　＞Communicationsl　　　　　　　　　　　！一　　　　　　　　　着Status　signal　8｛D108！DOO3｝@　　Common　2　　1@　2@　3@　4@　5@　6@　7@　8@　9　　●@　10@．11@　12@　13@　14^　15@　16十　　　＞Analog　input　1一　　　　　　　　　　　　「\　　　＞Analog　input　2噛十　　　　　　　デ@　　；＞Ana且og　input　3繭十　　　＞Analog　inPut　4簡17P8P9Q0Q1`BCDFHJKLMN十一一十一十、一十一十一十、　一十Status　signal　l　IDIO11DO10｝rtatus　slgnal　21DIO21DOO9｝　　　　　　　　　　　　　　　　　　　IStatus　signal　3｛pIO31DqO81　　’status　signa14‘Dlo4／Ddo71Fail｛negative　terminal）р`nalog　output　l　lcurrent　outPut）р`na巳og　output　2р`naiog　outρut　3рr・・…signal　1・｛b11・1D・・11рrtatus　signal　9｛DIO91DOO2｝@F訓｛positive　terminall十十十十『十十十Common　1「　　　　畳Status・signal　51DIO5／DOO6）rtatus　signal　61DIO6！DOO5）rtatus　signa17｛DlO7／DOO4｝量M184D6−01Er＼、3−21nstallat董on3・1・1．Wk血g　Precau血ms．（1）Tb�oinate　wires量n血g−type　cdmp−on　terminals・（2）The　proportion　of　status　lines　that　are血puts　and　　th停P・・P・鴬i・n　th・t・・e・utput・q・n　b・、set　by　th・　　user　program．　The　default　is　for　status　term．ina1寧．　　1to　5　to　be　inputs　and　status　terminals　6　to　10　to　　be　6utputs（Fig．3−1−1）．（3）、Most　of　the　Ilo　status　signals曲are　common　　negative（ground）te�ohlals；for．thes6　signals，　nse　　extemal　relays　if　Ilo　isqlation　is　reqμh’ed・　　●　For　status　signals　l　to　4，　te�oinal　l　3　is　the　　　　　common（negative）termina1；for　status　signals　5　　　　，to　8，　terli1血1a1．20　is　the　common（血ega伽e）　　　　．term�qal．　　●　Status　signals　g　an　d　10　a：re　independent　and　　　　　isolated　f士om　other　signals．（4）　Provide　contact　or　voltage−1eマel　status　input　　signals　which、meet　the　specifications．　Particularly　　take　care　that　leadwire　resistance（voltage　drop　in　　leadwires）茸s皿ot　e琴。6ssive，　and　obse］rve　correct　　PQlarity　for　voltage血puts（Fig呂．3−1−3　and　3“1−4）二1nternal　i叩ut　　　・唐狽≠狽浮へONOFFS飽tus　i叩ut5ignalS’CLOSE，　OPENFor　contact　input《Signal　source　　　．　reSlstance：（Signal　source@resistance＝200Ωor　lessl100kΩor　morelLOW、　　　　　HIGHFor　voltagejnput伽put　voltage−0．5to十1Vl（lnput　voltage．4．5to　30Vl（5）　FA耳L　and．　status，outputs　use　tτans語tor　contacts・　　Pay　attention　to　tlle　fo皿owing　wllen　they　are　con−　　nected　to　extenlal　device6．（See’Figs．3−1−5　and　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　し　　3−1一の　　●The　contact　has　plus　and　minus　poladties，　So　do　　　　　not　to　mistake　theh1．　　●　Wheぬ　switching　devices　with　an　inductance　　　　　cOmpOnent　SUCh　aSτelayS，　COnneCt　3　SUrge　　　　　absoτber（such　as　a　pfotection　diode，　CR　c葦r−　　　　　cuit，　etc。）in　p　ara皿el　with　each　load．　　●　「Because　the士τans血tor　contact　cannot　direc皿y　　　　　switch　the　l　AC　load，　always　use．arepeating　　　　　relay．　　●　Do豆ot　connect　a　load　exceedhg　co血tact　ra廿ng　　　　　（30V　DC，200mA　oτ1ess）（6）For　communication加i：dng，　use　special　shielded　　　SCCD　twisted−pai■cables　for　communications，lM「B4D6−01EModel　SCMS．（7）Short　the　cuπent　6utput　terminals　when　they　are　　　not　in　use．8　　　　．＿SCMS／口／　　1’　　　　　　　　　　　　　　　　o@　　　　　　　　　　　　　　　L．＿bLOSE＝200Ωor　lessnPEN＝’100kΩor　moreFigure　3・1・3．　Status　Input（Dry　Contact）・w6tl。。。t。6｛＋ON：　一〇．5　to十1VOFF：　4．5　to　30V．　　SCMSO　　　　　lFiguτe　3・1・4．　Status　Input（Wet　Contact）・SCMS＿一o1Protection　diodo　　　　　　　　　　　　　　　o　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ノ　し面割糠藪…越θ十で6o．」r一一εxternpowersupply｛24VDC｝Fig廿re　3．105。Co�oec虚ion　When　Status　O耐put　IsUsed．SCMS＿Lo臨「」十�_rliI」　Relayo−〇一E．■u1‘JJE×temaI⇔ower　supply｛24VDC｝℃ロO」〜AC　powerFigure　3鰯1・6・Co期ection　of　Status　Output　Wken　　　　　　　　　　　Load　Inchldh皇g　AC　Power　Is　Driven，．’〆／ノModel　SCMS4．PRINCIPLES　OF　OPERATION．4−1．Circuit　Descriptions．　　Figureagram．4−1−1shows　the　SCM：S　circuit　block　di一4−1−1．Analog　Input　Circuit．　　Avoltage　j�qput合ignal　enters　the　input　circuitconsisting　of　RIN，RI，　and　C1．　RIN　uses　a　high　value　ofresistance（1　MΩ），　so　it　normally　does　not　affectcircuit　operation．　However，　if　the　input　circuit　opens　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（input　disconnected），　it　provides　a　DC　path　between（＋）and（一）input　terminals　to　pエevent’the’もuildup　ofstatiρcharge　on　the（＋）input　li血e・This．Situation　isequivalent　to　OV　DC　input（一25％of　range）．　　Rl　ahd　c．1　fbrm　an　input　filter　with　a　time　constantof　apProximately　O．1　second・　　All　analo9−input　negative’1eads．are　connected　to　a、common」ine　inside　the　SCMS．4−1−2．Analog・to。Digltal　ConYerter　Circuit．　　Analog血put　signals　entering　the　input　c廿cuit　aresequentially　selected　by　the　input　multiplexer．　The．comparator　compares　an　input　signal　with　the　outputof　the　digita1−to−analog　converter　circuit，　and　the　CPUadjusts　the　converter　output　so　that　the　two　signalsare　equal−basically，　a　successive−apρroximation　typeanalo9−to−digital　converter．　The　correspondj血g　digitalvalue　is　stored　in　data　memory（RAM），4−1幽3．Status　Input　Chcuit．　　　Each　status　input　signal　is　isolated　by　a　transformerin　the　input　circuit．　Input　status　is：read　via　an　inputport　and　transmitted　via　the　data　bus　to　RAM．　　　At　the　same　time　as　the　status　i算puts　are　read，　theswitch　statuses（SET，　C／AIM，厳V，　TuNING，　Ac−TION）o且the　instrument　front　alld　side　panel　are　alsoread　and　stored　in　RAM．．NS・1・4．　Digital　Computing　Chlcuit．　　　When　all　the　input　data　is　lead，　the　microP：rocesso：r（CPU）performs　data　plocessing　according　to　thecomputation　pエogram　stgτed．ip　user　ROM．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ゴ　　　The　lesults　of　compμtation　are　output　via　thedigita1−to−analog　converteτcircuit　or　output　ports．　　　Inter釦strumeれtal　commullication　with　S：LPC＊Eor　S：LMC＊E　controner　one　to　one，is　available．　Thec6mmunications　1圭ne　is　isolated　by　a　transformer．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　／Principles　of　Operatlon4−1　　The　watch　dog　timer（W．DT）con耳ected　to　the　CPUsupefvises　the　CPU　operation一準t　causes　the　FAI：Llamp　to　light　and　outputs　a　fail　colltact　signal　if．theCPU　fails．　If　the　CPワfa且s，　all　output　is　obt…彗ned　viaFAI：L　contact．4・1−5・A血・1・9qμtput　Ci・cult・　　The　analog　output　3ignals，　after　digita1−to−analogconversion，　are　fed　via　th60utput　demultiplexer　andbuffer　amplifier　to　the　current盆nd　voltage　outputcircuits．　　The　analog　output　signal　negative　line　is　common，and　is　connected　dh・ectly　to　the　analog　input　signalcomlnoll　negative　line．4−1・6．Status　Output　C廿cuit．　　The　status　6utput　signals　are　transformer」isolatedand　output　to　the　field　through　open−collector　con−tact　signals．4−2．Principle呂of　Computation・・4脚2騨1・Prhlciples　of　C　onΨutatioh・　　　T聡eSCMS　peτforms　thτee　basic　operations．　Itτeadsthe　input　sigllal，　computes，　and　outputs　the　com−puted　result．　The　example　in　Figure　4−2−1　shows　how　to　program　the　addition　of　tw6　input　signals．　Figure　4−2。2shows　how　the　stack　registers　S　change　duringthe　program．　All　computations　are　performed　in　thecommon　stack　registers　S．　Comectiop　of　signals　to　the　registers−that　is，　input　to　the　S　register串一　isperformed　by　means　of　the　LOAD（LD）instructio血．’The　S　registers，　SI　thru　S5，　comprise　a‘‘stack，，，　and　data　in　S　is　pushed　down（SI　to　S2，　S2　to　S3，and　so　on）each廿me　new　data　is　input　by　the　LD　instructio11．　　　　Arithmetic　operations　can　be　performed　on　data　thus　input　by　using　FUNCTION　inStructions．　There　are　46．types　of　computational　FUNCTION　instrllctions．　These　instructions　are　entered　bsing　theiガassociated　symbols，　such　as＋，．÷，and　HS：L．The　res耳1ガof　the　computation　performed　on　thenece6sary煎mber　of　datas　stored　in　S　registers，is　エeturned　to　register　S　1．　　　　The　STORE（ST）instruction　is　used　to　retrieve　the　result　of　compu‡ation乞nd　store　it　in　an　output　register（to　be　described　later）．　Execution　of　the　ST　instruction　does　not　affect　the　contents　of　the　S　reglsters．lMIB4D6，01Er4−2Principles　of　OperationModel　SCMS／、X1X2Y1LD　XlLDX2十ISTY1｝…d一’X字｝Additi。・．｝o・・p・・computed　resultFigure　4・2・1．　Two・lnput　Adder　and　Program．LDX1LDX2十X2STY1X1−↓9Ωり04ε0〔bS【bハb∩bX1ABCDY1X2X1ABCX1＋X2ABC　、’　CX1＋X2ABCCL．ost84−2−2．Input10utput　Reg盤ter　Configulation．　　Figure　4−2・3．　shows　the　configuτation　of　thescMs’s　inputloutput　registeτs．　Analo9，　status，　and　setparameter　inputs　are　read　into　registers　XN，　DIN，and　PN　before　executio：n　of　the　user　p：rogram　begins．The　useτ　program　τeads　required　input　signals　an“parameteτs　ffom　the　lespective　hlput　registers「intothe　a：rithmetic　legister　using　the　LD　hlstructions，　andstoτe　tlle　computed　results　in　output　registels　YN　andDON　uSing　ST　instructions．　Finally，　the　station　qutputsthe　contents　of　output　registers　YN　and　DON　as　analogor　stat1．1s　values，丁his　cycle　repeats　itself　every　O．2　sec（0」sorO．4s）．Figure　4・2。2．：Behavior　of、Aritllmetic　Registers　　　　　　　　　　Associated　with　the　Sample　Progfam鴨1to　5　V　、　Repeated　every　　O。2sec．lor　O．1sec　or　O．4　sec，》　　　　　　　　　　　　　　、w　　　　　　　1A／D1量量▲《》▼　　呂　石　　雪�d　c　　8　　ち　　き　一lnput　registersXNDINPNAnalO9inputs　Status　hputs　Variable　　　　I垂≠窒≠高?ｔｅｒＳ：LOAD　X1、TN∈99こお、3FUN（l　FX／K：N》STORE　Y1Temporary　　　　　Constants　　　●　reggstersAnalo9outputs　StatusoutputsOutput　registersYNDON鐸。’§掌呂。誓9コ。D／A1　　　1　　1@　　　　　曇@　　　　　1＼4to　20mAlto5VFigure　4・2・3．　Input！011tput　Register　Configuration．lMIB4D6−01E…』σロム6�@6己m　Status　l！O　　　　D！0量．Q　　　　　or　　　　DO　10　Q　　　　DIO2Q　　　　　O『　　　　DOOg　Q　　　　DIQ30　　　　b8も8Q　　　　D104　Q　　　　　or　　　　DOO7　Q　　　　DIo5Q　　　　　or　　　　DOO6σ　　　　D韮06σ　　　　　or　　　　Dσ05σ　　　　DlO7（Σ　　　　　or　　　　DOO4　q　　　　D！08σ　　　　　or　　　　DOO3　Q　　　　Dよ，09望L　　　　DOO2δM　　　　l器1長Analog　inputD1！DO攣9ﾂ（13）bP0一（13）D1！DO0＋11一（13）Dl　1　DO’Q　　O±Q　　Q±Q　　Q十一σ　　σ＋一σDI！DO　12−13@rﾉ14δ（20）Dl！DO　15一（20）DI！DOD1！DOσ16ﾂ（20）．]19．ﾂ20D1！D（、DlDioOl　DO　　　　Dl．DIOO2．　DO　　　　DID1003　DO　　　　DIDIOO4　DO　　　　DID1005　DO　　　　D1Dlod6　DO　　　　DIDl！DODlOO7　Dδ　　　　D1D10089？DI　1　DO桐」Oα飼コα＝一DiOog　DO　　　　D．1　　1（）　　　　唖・Xl　　　R馨N　2Q一R1m一mDlOlo　DO，lnputmultiplexer0Ω鋼＝α←コ（∪　3Q＋X2　　　R聖N　C1　4σ一　　　　　　　　　R1oooo　　　　o　o鴻鴻鴻農∂ヨ唱δ▼　　　　　　　　　ム香@ロ　ロo0◎0ooロロ。oData　busUser臼OM　SPRGホE　　　　　　　　8璽0881巳8801IllI墓programmer川日1191611111ISystem■ROMComparator十丁雪merCommun一、善cationport　　Q17　キCommunication　　　　18RAMD！ACP’UWDT工　　�h・7熟Al、　　　　LAMPA1　5σ＋X3　　　Rl闘　6σ一　7Q　　　　十X48σ一R畑　ClRlC1qutputmultiplexer十十十十　　FAIL　σ21　　　　Analog　output＋OF　　Y3＿　（1to　5V）　（）ll　σC十　　Y2　　（1tosV）　QDFigu・e　4・1・1・SCMS　C廿・uit寧1・rk　Di・g・m・　　　　D　QA十　　Y1　　（4to　20　mA）一9B賜≦nユΦ一〇り0『≦0り刀｝。亘Φ的。→OOΦ「ω吐。コ轟1ω・／Model　SCMSOperation5−1・5．OPERATION．5−1．Fr6nt・and．Side−Panel　Features．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　「　　．5。1．1．Fτont・Panel　C　ompo勤�pts．　　Fig．5・1−1　shows　SCMS　f士ont　panel　compone血ts．ひ，．Nameplato〔F藺’oFしMP・r撃n203040　　　　　　　　　AL@一一＿やF曲＿．＿r@　　2口3口τb曾4口　A塵arm馨amp｛yellow）　　　　　　　　　　　　　　　の@FaIl　lamp｛Rod）@　Bar・draph　lndic8t6r@　　　　D・t・尋P・N。．di・p@　　　　D前adisplay@　　　　　もF18mps@　PF　koysfindicathglamp’　閥0．OAτASdocted　d　ata　type▼　　　：診　　　　▲ロ　ロX闘OP鯉isp18y　soctionOY醐OE”7▼PεData　sot　koyscata　typo　6docrヒkoycata　type　No．　goloct　k@　　　　　　　　�dODI闘OT●　§GODO鱒OCHK髄。．’　D8ta　display　6GctbnFiguτe　5−1●1．　Frontrpanel　Comp　onents．（1）FAIL　lamp（FA皿，）　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ダ　　　　Lights　whe耳’an　alarm　colldition　is　est耳blished，　and，f1ashes　whell　th樗data　memory　backup　battery　is　　unloaded　or　its　voltage　drops．　　（3）PF　lamps（PF：LMPs　I　to　4）　　：Li帥ts　when　the　instτument　fails．（2）ALARM　lamp（A：LM）　　Aprogram　can　light　and　extinguish　these　lamps．（Sequence　progress　state　indication，　etc．）（4）PF　keys（PF　kEYs　l　to　4）　　Aprogram　ca：n　designate　these　fhnctions．（Sequen。ce　start　and　stoP，　etc．）（5）Bar−graph　indicatoτ（TO　1）　　　　　・　　Five　LEDうs　indicate’values　in　the　temporaτyβtoτage　fegister（TO　1）as　a　1》aπ」gr母ph．（6）Data　display　　・　．　　Uppeτd蛭play（NO．）I　Displays　data　ty：pe　No．　　　　　　　　　　　　　　　　　　Selected　by　the　data　type　　　　　　　　　　　　　　　　　　select　key（NO．）　　Lower　display　　　　　Displays　data　corresponding　　（DATA）：　　　「　　　to　data専ype　No．　　　　　　　　　　　　　　　　　　Used　also　du血1g　vaτiable　　　　　　　　　　　　　　　　　　parameter（PN）Settまng．　　Tables　5−1−1．and　5。1−2．　show　display　data　typesand　their　deta血s．（7）Data　set　k・ys（．団，團，囚）　　Used　for　vadable　paτameter（PN）and　oporationmode（MODE）sett�qgs．　　settable　only　with　the　data　set　enablelinhibitswitch　（TUNING）　on・the　side　panel　t口r：ned　tolM　IB406。01Eノ、5−2OperationModel　SCMSENAB：LE．　The　operation　mode　is　settable　o豆1y　withthe　data　display　select　switch（SELECT）on　the　sidepanel　tuτned　to　MODESetting：To　decrease　data　values，　press　the団　key．　　　　　To　hlcrease　data　values，　Pτess　the　囚　key．　　　　　To　元ncrease　data　setting　speed，　p：ress　the　　　　　匡ヨ　　key　simuntaneously　with　the　団　　or　　　　　囚key．Data　setting　speed：200　sec．1100％　　　　　　　　　　　　20　　sec．1100％　　（duτillg　illcrease　　　　　　　　　　　　ill　data　settillg　speed）（8）Data　type　select　key（TYPE）　　Used　for　data　lype　selpction．I　　Every　t�qe　the　key　is　pressed，　the　releva：nt　lamplights　and　each　data　type　moves　automatically　asshown　in　Fig．5−1−2，wh且e　the　key　is：plessed．　　Noτevelse　movement　is　done．　　Data　display　duling　key　pressingUpper　display：Displays　the層唐?ｌｅｃｔｅｄ　data　type　head　　　　　　　　　No．（01）Lower　display：Displays　the　relevant　data（9）Data　type　No．　select　key（No．）　Used　to　select　data　type　No．　　Data　type　No．　on　the　data　display　steps　cyclicallywhile　the　key　is　pressed．　No　reveτse　movement　is　done．（10）Selected　data　type　indicattng　lamp　Indicates　the　data　type　selected　by　the　data　typesele　ct　key（TYP：E）．　　Exthlguis耳ed　with　the　data　display　select　switch（S肌ECT）on　the　side　panel　tumed　to　MODE，　but　nodata　type　is　selected　at　the　front．OPN　●XN−　GYN一OENGD＼OTNTYPE@NO．§G一　〇DONOCHK＼Figu置e　5・1・2．　Select　Data　Ty：pe　Movement．’lMIB4D6・01εModel　SCMSOperationら＿35・1−2．Side・Panel　Components．　　1・　　Fig．5・・1−3　shows　SCMS　side　panel　compo豆ents．Data　M6moryb8ckup　batteryClamp’’lntermediatestopporFu58Connectoro1随8目巳ln也maI5topper》’1’“o”・髄慧怒最勝．醐　「℃Teminalboardr団SPL酬一　　　　　TUNlNG　　　　　胤　　　　　／Oat850tonab量e！inhibitswitchP閥MAx　SELECT　り　39襯00ε日モ�p「PP”：16／Pμ　39Sg16ct　swi’ヒchData　digplayselect　5witchTwびpoleplug　wlthgr6unding60nt8ct蘭00臥S6蘭5・900曜偏。繭ム二1：＝1　　　　　　　量L＿鱒●一一曹’＝整＝1」1　　　　　　　　　7FO一口　　一四一噂．臨葡　吻●祠胴9・　　　●　　●　　　●　　●　　■　　　●　　　o　　■　　　■　　　■　　．・　●■o●●●●●●●●■●o開OG…厩ER’ROM／connoctorprotectlonplatoROM　socketConnectorfor　SPRGP「09「8mme「〆Figure　5葡1畠3．　D　etai』of　Instrument　Side　and　Side　Pεne1．、（1）・Data　set．enablelin：hibit　s輔tch（TuNING）　　Enables　or　ihhibits　data．　setti血g　by　the　dat包set　　　　　　　トkeys　at　the　front．　　　　　　　lENA：BI，E　position：　Ellables　data　settingINHIBIT　position：　Inhibits　data　setting（2）PN　16／PN　39　select　switch（PN　MAX）　　Displays　vaτiable　para】ηeters　P20　to　Pミ9　for　thepτogram　setting　PGM　l　and　also　selectsτequiτedsetti119S．　　　　　　一　　16position：Display　and　5et僅ng　of　va：riable　para−　　　　　　　　　　　　meters，　POI　to　P16．　　39position：．Display　alld　set廿：ng　of　va：【iable　paτa・　　　　　　　　　　　　meters，　PO　I　to　P39．（3）Data　display　select　switch（SELECT）be　displayed　in　the　dataMODE　positio11：Displays　the　op6ratio皿mode　　　　　　　　　　　　　（Tables　5馳1●2。）FRONT　P．：p6sition：Displays　data　which．　can　be　select6　　　　　　　　　　　　　　　ed　at　the　front．（4）ROM　socket　　Holds血e　ROM　hltoI　which　the　user　program　iswritten．　The　ROM　is　secuτed　when　the　socket　lock　istiきhtened　w凪e　tuming　it　clock圃se．　It　is　removedwhen　the　lock　is　tumed　counterclockwise．（5）Comectoτfor　SPRG　programmer（PROGRAM。MER）Comector　foτconnecting　Programmer　cables．　　Selects　data　tyPes　tod拘play　on　the　ffont　p餌e1．’lM　184D6。01εノ、、5−4OperationModel　SCMSTable　5・1・1．　D坤lay　IData　Typ　es　and　DetaikData　TypeXNYNDlN「　よDONPNENγype　No．01−040102，0304toO601to　1001to　1011to　1601toO809to　1620to　2930to　39．EOI　to　E15ClOI　to　C目5　DOl　to　D15COOIto　601’．Mame＆Details　　・DisPlay！S8tting　Rang8Fig“res　in｛　｝＝Default　v奉lueAnalo臼inPUthe叩ineering　unitAna量og　current　outputApalo9》Pltage　outputOu1：put　registerInengineering　unitlnengineering　unit匿nengineering　unitStatus　inputDlNwhich　is　not　designated　as　lnp叫：Alway50’【Display　example】　　　　　　　　　　　　　　1Type　No。：Dlsplays　thehead　No．　of4DINOs．0／1鳳口鳳口θ0，　8　虚　8　0@8．8．ら　’．lDI12345　、σn　　6ρ轤普BらulDI56789ゴ「膨nu，u，臨口DI・9・10譜謝tput｝4DON険；潔朧e鵠禦；ay　　．DON　which　is　rlot　desighated　as　output　is　　displayed　as　user　flag．　　　　　　　　．　　　　　　　，0／1Variable　parametersVariable　parametersPGMI　time　settingPGMI　deflection・point　output　settingslnengineering　unit｛0．0，一800．Oto800．0｛0．0，　Oto9999　．　　‘0｝一25．Oto125．0　｛0．0，　／Communication　analog　i叩ut　dataCommunicatlon　status　input　dataComπ1unication　analog　output　dataCommunication　status　output　datalDisplay　examplelε　θ’8αθ瞭口一800．Oto800．0　　　　　　　　　　　0／1−800。Oto800．0　　　　　　　　　　　0／1d　θ’5aθ1〜E15し8896n　　8ρらu・駈り．門口　lCI　12　34’1〜D15・の．ロεo’’nn　　89．しらしゐ　o．乙　58｛a｛鳳口　lCI5678ε、9以‘£甑口　　轟CI　9101112ε，dCO　1234　　　　葦　　　　δεodρ　∂　躍砿　9．ら門口Same　as　CIN．ρρnu』uρu，CI　13　1415Display　ch�tkCO　131415　Display　check』Unit曜一、N一％Sec．％％一％e鍵inXXXXxxOOOOXXXXlM　184D6・01E〆’∫＼LModel　SCMSOperation5−5Table　54・1．　D坤hy：Da亡a　Types　and　Deta聾s（212）．Daを・Typ・τype　No・Name＆Oetai15　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　幽　　Display／Ser自：ing　Rangeeigures　in　l　l：D6fau睡ValuoUnitSettingTN01to　16Temporary　storage　register　　　　　　　　、@　TOI　data：　Displayed　on　bar・graβh@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　●一800．Oto800．0％．1．@X@　　1CHK　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　一relfdiagnosis，　Displays　the　cause　of　the　trouble奄氏@codβ．　　　　　　　　　　　’See　section　5．4．一一ノTable　5・1・2．　Opemtion　Mode（MODE）．MODElnitialValueret　Status　Dofaolt　Valuo0COL．D　start　　The　station　is　restarted　in　initial　m！ode．　　　　　　　　’1・　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　f0　　　　　1@　　｛Poweruecove「y　f「om@　failure｝1　　　　　　　　　　　　　The　statlon　is　rest自rted　with　exactly　the　same・modegOT　sta沈　　and　status　it　had　i叩由ediately　bef。・e　the　pρwe・@　　　　　　　　　　　　failure．0No　commmic6tions　made｛SCMS　operatesjndependently．1　　　　2PCommunica・@　　tionsl1《Note　1｝@　　　　1lnter・instrumental　communications　ICommunications　with　SしPC讐E盾秩@SLMC聾ε．）．．　　　　　　　　　　0@　　　　　　　　　　　　　　／2｛Note　lllnter・instrumental　Communlcations　with　SLPC静E　orSLMC曇Ewhichモ盾高高浮獅奄モ≠狽ns　with　Supervisory　System．　　　　　　　　　　一Note　1：lf　communication　setting　does　not　match　communication　wiring，　nocommunications　are　made　or　a　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　commumcatlon　e「ror　occurs．　　　　　，「」、置MIB4D6。01E、5−6Operation5−2・．Preparations　for　Operatiρn・　　Make　preparations　with．　the　instτument　hlstalledon　the　pallel，6r　lemoved　and　placed　on　a　work　table．（With　the　hlstrument　accommodated　in　its　housing．）5・2・1．How　to　Draw　Out　tlle　Ihtemal　Assembly　from　　　’the　Housing�@PuH　out　the　intemal　asselnbly　by　pushing　up　the　　　stopper　while　holdillg　the　bottom　front　of　the　　　instrument　with　the　f�qgeτs．　Wllen　it　is　pulled　out　　　halfway，　it　is　locked　by　an　illtemlediate　stopp脅r．　　　（Fig．5−2−1）○、ooo　o　ooO口口三三〃口引ロoo、o1o含．輩」、ド◎■回．’●ρ’rStopperFigu■e　5・2・1．　P曲g　Out　Intemal　Assembly．�AToτemove　the　intemal　ass6mb1シfナom　the　hous。　　　ing，戸ush　down　th．e　intemlediate　stopper，　tllen　　　pull　out　the　assembly　as　shown　in　Fig．5−2−2．Interm●diato　stOPP宙、●o・蹉多　グ・・暑・”@　σFi騨e　5・2・2．　Remo血窪lntem組A鈴embly．lMIB4D6。01εModel　SCMS�BTo　separate　the　intemal　assembly　fro血the　hous・　　　血g，disengage　the　connector　while　placing　the　　　ins士rument　f士ont　downward　as　shown　in　Fig．　　　5。2・3．Connectorlntorn8185sombgyFigure　5・2・3．　Sepaτating〕�qtemal　Asse血bly　From　　　　　　　　　　Hous血9．・5印2。2．Chec�qg　Insta皿eid　Parts　　　　　・　　Check　that　the　f廿se，　the　data鵬emoτy−backup　bat。teπy　and　the　applica廿。翠ROM　are　fi翼ed　at口1e　spe・cified　locati◎ns．　Otherw丞e，　insta皿them　in　accordancewith　the　procedure　descゴbed　Iater．（See　Chapter　6Maintellance．）　　　　　　　　　　　　．5●2。3．PrepalationS　for　Operation（1）　Side　panel　setting　　Set　the　DISPLA．Y　switches　on　thサside　panel　asshown　in　Fig．5・2・4　alld．狽?ｅｎ加m　power　ON．　　　rDISPL解一TUN　ING　PN　MAX　SELECTE闘A81」E　　　　　　16　　　　　　　MODElNH旧1T39FRO欄T　P“　　Fゆe5・2・4．　Setthlg　I）鞠1ay　Switches．∠も．Model　SCMSOperati◎n5−7（2）　Operatiop　mode　setting　　First　caU　up　MODE’s　l　and　2　using　the　data　typeselect　key（No．）at　the　f士ont，　and　the皿set　the　data　bythe　data　set　keys（団，　圏，　囚）．（The　DISP：LAYswitches　on　the　side．panel　should　be　set　as　shown　in正荏9．5−24．）　　　　　　　　　　　　　　　　1【DisPlay　aod　se繋ing　examp6e】’　Key　operatioOI　　　　　　　　Data　display！　　　　　　　　　　　　D856ription∩　’普@θρuρ　8閨@6・MODE　l　Di5play■　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　、@03COLD　st8rt@1：HO’「・start@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　層■ci5play重ust　8fter　the　dat8　disp18y　5doct　swi’ヒch奄刀@tumod　to　MODε．　　　　　　．@　　　　　b@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　，@　　　　　　　r潤ｨ　1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　，hf　O　is　8cc●ptablOg　go　to　tho　next　3tOP・@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　，1@　　　　　’lODE　2　Display@　O＝No　comrnunications　made06‘．　　　．1θ〜ρuθ〜　　　　　　　　@　　　　　　　　　，，送ﾕロ　　一国　　　L国回楓□・・、　　　　　　「　　　　　　　’　　　　　　1　　　　　　　■　　　’隔・　θθ〜・　〜1＝Into卜instrumontal　Communication5Q＝Communlc8tions　with　SLPC8E｛SLMC．E｝@　　whi6Ms　communicating　with　supo「viso「y　　　　　　　．．　　　5yst6m・ｨ　1　　1f　O　is　accoptabloo　tho　operation　ond5・ｨ　2　　量flis　8ccoptabloρtho　oper8tion　onds．@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　o@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　，@一ｨ　1@　　　　　Di5play@　　　　　　　　　　，8〜　　　　　　　　　　　　　　　」n　げ普@8oθ’i　●「、匡］，国ThO　operatioh　of　thes8　k．oys　needs　about　1．soc．‘To　prevont　incorroct　s6tting，廿ドIMIB4D6・01E5−8OperationModel　SCMS　　Tum　the　SE：LECT　switch　on　the　side　panel　to　theFRONT　P　position．　In　addition，　set　the　p■ogτamsetting　PGM　1，in　the　program　and　place　the　PN　MAXswitch　to　the　39　position．（See　Fig．5−2−5．）　　　rDISPL押「一TUNING　PN　MAX　SELECTENA8LE　　　　16　　　　MODElNHl副丁39FRONT　P　　Can　up　PN　by　the　data．type　select　key（TYPE）atthe　front．panel，　and　then（卑isplay　the　data　type　to　besetρn．　the　data　dlsplay　using廿1e　relevant　data　itemNo．　select　key（N◎．）．　　S・t卿m・t・おu・血gth・d・t・・set　k6y・（団，團，apd　囚）．　Set　a皿of　the　parameteτs　necessaτy　forcomputat16n．Figure　562−5．　Sett血享g　D加1ay　Switches．）【Di5Play　and　sotヒing　examp璽elKey叩erationPata　block　display1Data　di5Play　・DescriptionOx翻●ρ路o悔O出”｛コ，Oo』oτ髄εOoo闘Oc開く｛］Gρ　o普@8aθ糀口@　　　　　　　　　’@　国鼬ﾋ@　　　　　　　ノρ　J普@θ・Calllng　up　P四　　　　　　　顧cisp18y　of　type　No．01ci5plaV　immodlatoly　aftor　calling　up　PN．@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　F噤ECan・1・・be　u・edcisplay　of　oth8r　type　No’s．P’ypo　Noos　movo　cyclical且y　whil●the　No．　koy董5contlnuod　to　bO　pr8s50d．@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　’@　　　　　　　「　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　1@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　●　　　　　，Uaθθ〜aθ’i　■lM　184D6・01EModel　SCMS　　Each　parameteτ．．display，　setting　range　and　engi−neering　unit　aτe　as　showll　ill　the　followin9．　　PO　l　to　PO8：Display　in　eれgineedng　unit．　　　　　　　　　　　　　Display　range　of　data　w：ritten　in　　　　　　　　　　　　　in　the　user　ROM．　　POgtoP16：一800．Oto800．0％　　　　　　　　　　　　　（Corresponds　to　intemal　data−8．000　　　　　　　　　　　　　to十8．000）　　P20　to　P29：　0　to　9999　seconds　　P3QtoP39：一25．Oto125．0％　　P17　to　P　19：Missing　No，s．（4）　Initial　value，　default　value　　　The　initial　value　is　that　s�q111taneously　writtenwhen　tlle　useτpτogram　is　wゴtten　hlto　the　ROM　bythe　SPRG　progτammer．　When　the　value　set　by　thedata　set　key　is　lost　due　to　failure　of　power　a：ndlorthebatteτy，　the　initial　w血e　wゴtten　in　tlle　useτROM　isread皐s　set　data　to　staτt　computation．　　　The　default　value　is　a　value　when　the　programmerand　thρparameter　ate　initialized曽hile　connected　withthe　SPRG．　When　you　create　a　new　user　program，　be　sureto　initialize　the　programmer　aロd　the　paramete鵡（See　T海一bles　5−1−1　and　5−1−2．）（5）Data皿abel　creation　　　Adata　label　is　a　list　of　data　which　can　be　displayedand　set　on　the　data　display，　PF　lamps　and　PF　keys．　　　Parameters　determined，　and　PF　la血．ゴ　and　k6y　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ノfunction　llames　are　described　in　its．　blanks．　　　The　data　label　is　attached　at　the　end　of　thismanua1．　Cut　the　label　along　the　bτoken　Hnes　and　then．hlsert　it　into　the　pocket　of　the　instmment　side　pallelfor：reference．（6）Sid6一かanel　switch　setting　pτior　to　operatio11　　Fig．5・2−6．　shows　the、　SELECT．switch　position30nthe　side　panel　during　nomal　operation．　　Set　t車ese　switches　to　these　positions，　prior　toStarting．Operatig麓・　　After　all　of　the：preparations　have　been　finished，disconnect　the　poweτplug，　and　then　install　th6　instm−ment　on　the　panel　to　con血ct　signal　wiling　andl@tu血the　power　ON．Operation5−9　　　　rDISPLAYr　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　スTUMNG　PN　MAx　SELECTENA8LE　　　　¶6　　　‘MODElNHI81T39FRO髄了PFigure　5葡2・6．］Djゆ1ay　Switch　Positions　I�q9　　　　　　　　　　　Noml旺OP�tation．Unused　Signa胎and　Paralnete】6’．　　Even　input　and　output　sig！1als　alld　pa：rametelswhich　are　not　used血the　application　prOgramcan　be‘‘called　up，，　and　set，，　throuI典key　opera−tio皿．　　However，廿1ese　data　have　no　relatio烈to　com−puting　alld　do　not　interfale　wit与computation．／lM　184D6−01E　　　　　　5−10OperationModel　SCMS、5−3．Staftup　and　Operation．　　This　instrument　starts　computmg　Program　execu−tion　when　power　is　tumed　ON．　　Ex6cute　the釦nctions　assigned　to　the　PF　keyssuch　as　sequence　stop　and　startl　etc．　in　accordance．with　the　programmed　procedure．5・3・1．Data　1）isplay．　　Display　the　data　in　the　fonowing　steps．�@Data　type　ca1Hng　up　　　　　D・ta　type　select　key（TY：PE）�AData　type　No．　camng　up　　　　　Data　type　No．　select：key（No．）　　See　Tal）1e　5−1−1　for　data　types．‡o　be　displayed　andtheir　details，5・3・2．Parameter　Settj皿g．　　When　a　pa：ra！ηete：r　s6tting　change　is　requi：red，　puIIout　the　interhal　assembly　to　turn　the　TUNING　switchto　the　ENABLE　po6ition　and　then　take　the　stepsshown　below．�@Data　type　PN¢alHng　up　　　　　Data　typ6　select　key（TYPE）」�AData　type：No・ca世ng　up　　　　　　Data　type　No．select　key（NO．）�BData　setting　　　　　　D・ta　set　k・ys（団，團and囚）　　　For　detais，　see　subsectionξ一2−2（3）．　　　　　　I　　After　data　setting，　turn　the，TUNING　switch　toINHIBIT　to　prevent　setting　mista1くes　due　to　incorrect．operation。5・4．　Actions　to　be　Taken　Wh6n　FAIL　　　　　and／or　AL，M　Lamp　Are：Lit．　　　　　　　’　　This　instrument　illdicates　failufes　occufring　in　theinstrumellt　and　signals　by　FA皿，　alld／or　ALM　lamps　atthe　ffont　panel．　When　any　of　these　lamps　light　up　orstalt　flashing，　immediately　take　the　appropliate　mea−sures．5・4・1．For　FAIL，　Lamp　Lit．　　FAI：L　lamp　lightillg　means　tha�nthere　i寧面ticaltrouble　in　the　instrument．　　In　this　case，　analog　and　status　outputs　are　held　tothe　values　immediately　before　the　FA皿，　occurred．（However，　abllormal　values：may．be　held　dependingon　where　the廿ouble　Qccurred．）　　The　outputs　tend　to　decrease　s葺εhtly　with　time，lbut　they　canわe　backed　up　by　using　the＄PBD　stalld−by　m年nu証stati・n．Batterychecl〜buttonoo　　’‘�E、Batterycheck　pointInput　ihdicatorSelect’唐翌奄狽モManipulated　gu亡put　indicatorManual　knob●1、霞1・謙Connection　cab16／with　connector修黛、ミミ藍、験、卜SPBDθ疇§聾吊、　　　　　　　＼」！／ン1oo伶　　，芝容，’@　　　　　、’SCMS00ρ！94acko’ρグ／＼　　　　Housin9Figule　5−44．　Co皿夏ection　tσSPBID」lM　IB4D6−01E1Model　SCMS（1）　Connect　the　cable　attached　to　the　standby　　魚anual　station　SP：BD　to’the　jack　at　the　bottom　of　　the　housing　front　to　switch　the　curr6nt　output　　signal　to　the　SPBD　fτom　the　SCMS．（See　Fig．　　5：4−1．）．　　　　　　　　、　　For　details　of　the　SPBD　operaピion，　see　the　SPBD　　Instruction　Manual（IM　l　B4D5−02E）．（2）「Select．　CHK　ushlg・tlle．　data　lype　select　key　　（TYPE）to　check　the　cause　of　the　tτouble．　Sub−　　section　5−4・4．）If　it　is　estilnated　to　be　hardw容τe．　　fa丑ure，τemove　the　instrument　ffom　the　panel　　lmd　then　conduct　instrument　tτouble　shooting　　圭naccordance　witll　the　pτocedurg　in　Chapter　7．5・4。2．For　ALM　L，amp　Lit．　　This　lamp　H帥ts　when、　input　andloτoutpllt、　sig11aIll�qes　are　disconllected．　However，　in　this　6ase，　com・puting　continues．　　Select　CHK　using　the　data　type　select　key（TYPE）幽to　check　亡he　cause　of　the　trouble．（See　subsection5・44．）　　　　一　　Take　the．apPτoPゴate　gmeasu：res　according　totrou1）1eshooting　hl　C車apter　7．5・4・3．FoτALM　Lamp　Fla3hing．　　If　the　data　memoτy　backup　voltage　drops，　theALM　lamp　starts　flashing．1h　this　case，1eplace　thebattery（See　Iteim　6−3　for　replacemellt　proceduτe）・　N◎tes：（1）If　the　ALM　lamp　starts　flashing　du血g　normal　　opeτation，τeplace　the　batteτy　as　sooh　as　possible・（2）Because　ALM　lamp　flash士ng　has．pゴority　over　　lightingl　no　other　alaτπLs　are　indicated　duling　　lamp　fia串hing．（However，　alaτms　can　be　hldic3ted　　on　the　front　display．）5r4咽4．　CH〔K］D珈1ay．　　The　following　table　shows　CHK：display　items．LampCHKcisplayOiagnosis　Dotails一o〃NormaleAlし〃1AID　convertertroubleFAlL〃2D／Acon》erter　troubleALMθ午　　　　　　　　　　　　　　　　　ノbomputing　range　overflowALM〃8lnput　signal　range　overflowFAIL’〃User　ROM　unloaded　or　in　troubleA」M、∂σData　memOry　backup　battery　un一loaded　or　voltage　drop｛lamp　flashinglAしM早〃Current　output　signal　circuit　open　oroverloaded．ALMθσInternal　data　Iost曹ALMRεκOfSupPly　voItage　too　Iow・FAlL一Instrument　trouble｛Nodisplay　made．1Operation5−11＼＊Ifth・AエM1�opH幽・ndC耳k嵩80i・的1・y・d，the　s6tting　par年1neteτs　are　initiahzed．　Therefore，check　Pn　and　MODE　on　the　data　display　and　thenle−Set　the　parameterS．．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　卜　　If　more　than　oae　abnglrmality　occu】3　at　the　samet�qe，　the　sum　of　ind踊duany　displayed　values　is主血own血1　hexadeci血al　digits．Example：σ［OC　304＋08（Computed　overnow，　a簸d　input　　　　　　　　　　over且ow　reSUlt．）月σAO＝20＋80（Batteτy　faiLure　and　loss　of　data）　　The　displayed　valueτetu：ms　to　OO　if　the　cause　oftheτeleva豆t　tτouble　is　removed．　　However，80（illtemal　data　lost）does　notτetumautomatically．　Therefore，　press　the　data　type　No．select　key（No．）to：retum　80　to　OO．5−5．　Connecting　SPRG　Program血er．　　When　changillg　the　set　data　or　computing　pro−grams，　use　tlle　SPRG　programmer．　　For　details　of　the　SPRG　opeτation，　see　the　SPRG　　　　　　　　　　　　　　　トInstructio翼Manua1（IM　l　B4W　1−02E）．　　Pτoceduτes　for　connecting　SPRG　to　the　SCMS　aredescribed　hl　the　fo皿owing．CAU”「10N　　Do　not　colmect　oτdisconnect　the　SPRGconnectoτduτing　SCM；S　p6we塾ON，　undeτanycirCU、mstances．　　　　　「　　　　　・5・5・1．C曲ct血g　SPRG趾。群a�oer．（1）Tum　both　the　SCMS　and　SPRG　powef　OFF．（2）Set　tho　SPRG　to　the　PROGR．AM　mode．（3）Connect　the　SPRG　cable　connector　to　the　　　SCMS．（See　Fig．5−5・1．）（4）Tum　the　SPRG　power　ON．L（5）Tum　the　SCMS　poweτON．lM　184D6。01∈5−12OberationModel　SCMS5−5−2．Disconnecting　SPRG　Program】血er．（1）Set　the　SPRG　to　the’PROGRAM　mode．（2）Tum　the　SCMS　power　OFF．（3）Turn　the　SPRG　power　OFF．（4）Disconnect　the　SPRG．＼Alignment解arks△ProgrammerFigu■e　5・5・1．昌Connectigll　to　SCMS．、IMIB4D6・01EModel　SCMSMaintenance6−16．MAINT：ENANCE　　Following　is　a　description　of　comparatively　easypart　replacement．‘@　　　　　　、．6−1．　：Nameplate　for　Tag　Label　Replacement　　Pull　the圭nternal　assembly　out　slightly　and．thenopen　the　cover　on　the　top　of　the　f士ont　panel　to　punout　the　nameplate．　Insert　a　new　nameplate，（Fig．6−1−1．）、・、顧へ　9ノ曳Figure　6・1・1．　Nam　eplate　Replacement．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　、6−2．　Fuse　Replacement　　When　an　instrument　trouble　is　caused　by　the　fUse，check　for　contamination　in　the　fuse　holder　or、foran　imperfect　fuse　contact．（Figl　6−2−1．）　　Recommendedτeplacement　frequency：about　3yeaτS（1）To　replace　the　fuse，　tum　the　fuse　holder　cap士n　　the．direction　of　the　arrow（1eft）marked　on　the　　cap　to　expose　the　fuse，　thell　remove　it．（2）　Before　replacing　the　fUse，　check　its　rating．　　After　replacing’the　fuse，　make　sure声he　cap　is　　sbrewed　tight．Note：Use　the　dedicated　fUse（S9510VK）．　Do　not　use　　　　afUse　fbr　other　products．ミ＼f一じoo・欝⊃1，Fuse　Part　No．：S9510VK　　　　Rating　　＝　1A．ミミミ、〆Figure　6・2−1．　FuSe　Replacement．、1MIB4D6−01E6「2MaintenanceModel　SCMS6−3．．Data　Memory　Backup　Battery　　　　　　Replacement．　　If　the　ALM　lamp　on　the　instrumeれt　f士ont　pallelsta：rts　flashing，：replace　the　battery　as　soon　as　pqssi「ble．　　Recommendedτeplacement　fτequency．　　　About　evely　5　yeaτs；（When　used　with　power　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　tumed　　ON，　alld　at　an　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ambient　temperature　of　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　450C　oτ1ess）　　　About　every　year：（When　used．with　powel　tum−　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ed　OFF　and　at　an　ambie：nt　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　temperature　of　45。C　or　16ss）　　　　　　1CAU↑10N　　Always　replace　the　battery　with　the　powertumed　ON，1∋attery　lemoval　durillg　power−OFFmay　lose　the　set　dateも（1）Pull　out　the　intemal　assembly　f士om　the　housing，　　and　then　remove　the　battery　cover　and　the　　battery．（See　Figs．6−3−1　and　6−3−2．）（2）：Load．　a　new　batteτy　and　then廿ghtly　close　the　　cover・　　　　　　　．　　　　L（3）Check　that　the　A：LM　lamp　at　the　instrument　　front　stops　flashing．　　　　　　　　．@　、諺、　　　　　！　，OOOO誌誌。柳町jo　　髄9　0解4面。口　　暑。　　暑〔亜0多弓　　　！　　　〃　　　　．ク呂門　　0》【Data　Memory：Bac�qp　Battery　Storage　and　HandhngPrecautions】（1）　Storage　conditions　　　　　Ambient　tempeτature：一10to　600C　　　　　（14to　1400F）　　　　　Humidity：5to　95％RH（No　condensa一　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　＼　　　　　tion　aUowed．）　　　　　No　corrosive　gases．（2）．Do　not　replace　battery　itself．　　When　replacing　the　battery，　make　sure　to　carefully　　check　poladty　by　refeτゴng　to　the　markings　on　the　　battely　case．．（3）When　measu血g　battery　voltage，　always　use　a　　voltmeter　with　high　illput　resistance．　　Do　not　use　a．circuit　tester　or　multimeter．　　　　　Voltage＝2．45V　oτmore（4）Handlh19　plohibitionsOChargtng　o　Putting　the　battery　into　a　fire　o：r　heathlg　it．　oShorting　between　the　positive　and　negatオve　　　electrodes．　o　Incorrect　loading�ustaking　Positive　and　negative　　　electrodes．oStrong　shocks，　Disassemblyノ4　”転　�n登Ol旦趣。　鱒9　0亀一日．ロ。§暑〔1。暑。　f　．zﾈ　　　0x　　FJ脚目．，　　・9！ノ。．　レ麦　、Eゴ　（ぞ　　　　’／．Figure　6・3・2．　B　attery　Removal．：Fig町e　6・3・1．　Protection　Cover　Removal．IMIB4D6−01EModel　SCMSMaintenance6−36−4．User　ROM：Replacement．CAUTIO閥　　Do　not　attempt　td　install　or　remov6　the　user　　ROM　wh且e　the　station　is　energ三zed；otherwise，・　　the　station　may　switch　to　FAI工mode，　and　the　　ROM　may　be　broken．（Notes血監H蓬mdling　Usef　ROM）　　The　user　ROM　is　an　PROM−aMOS（metal　oxidesemiconductor）IC．　This　type　of　IC　must　be　handledcarefu皿y，　as　it　may　be　damaged　by　static　electricity．Note　also　that　the　program　writt6n彙1to　it　wi皿belost　if　th6　ROM　is　exposed　to　ultraviolet　rays　throllglltlle　window　on　the　top　of　tlle　device．　　Obseτマe　tlle　following　precautions　wh：en　handll�qgthe　user　ROM：●　Cautions　against　Static　Electricity　　Be　sure　to　use置conductive　mat　when　carrying　andstoring　the　PROM　device．　Do　not　bring　it　into　contactwith℃lothes　and　other　substances　that　can　be　chargedeasily．　　Do　llot　handle　the　PROM　using　chemical　fibergloves．　l　　　　lノ　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　●、Protect　from　Ultm▼iolet　Ray豊　　Do　not　remove　the　seal　ffom　the　PROM　exceptwhe皿it　is　necessary　to　e士ase　its　contents．　　Whe血installing　a　new　PROM　in　the　controller，　bらsure　to　affix　the　specified　seal　to　it．●Do　Not　Deform　Pins　　If　the　pins　are　defo�oed，　correct　the廿geometryw11皿e　be血g　careful　not　to　apply　force　to　the　base　ofthe　ph1．Figure　6・4・1．　ROM　Sea1．ノ　，蕩蝋．’げ028Ph怩Q4pio◎ε○User　ROMグCover　plateFigure　6・4・2L　Removing　Tuning　Panel　CoVer　Plate　and　ROM．lM　184D6・01E6−4Maintenance　　　　　　　　　LModel　SCMS　　To　replace　the　user　ROM　to　support　progτamchanges，　proceed　as　follows：（1）Removing　user　ROMa．Tum　off　power　to　the　station．（Leave　the　data　　　memory　backup　battery　in：position。）　b．Remove　the　tu血g　pane1．cover　plate；the　useτ　　　RO］曄Will　be　exposed．（See　Figure　6−4−2．）　c．Give　％　thrn　counterclockwise　to　the　ROM　　　lock　section　of　the　ROM　socket（Figure　6−4−2）．　d．Gτa3p　the　ROM　manually　and　pull　it　out　of　the　　　socket，　be圭ng　careful　not　to　deform　the　pins．　　　（See　Figure　6−4−3．）（2）Insta皿ing　user　ROM　a．Turn　off　power　to　the　statio血（：Leave　the　data　　　memory　backup　battery　in　position．）　b．Install　the　new　ROM　with　its　lecessed　window　　　facing　up．　c．Ins町e　that　the　ROM　pi：ng　are　correctly　aligned　　　with　their　coτresponding　socket　positions．　d．Press　the　ROM　carefully　into　positio11．　　’　e．Tum　the．ROM　lock　of　the　ROM　socket　with　a　　　small　standard　screwdτiver　ullt皿　theτotation　　　stops（about％turn）．Figure　64・3．　Removing　ROM．’rlMIB4D6・01E／Model　SCMSTroubleshooting7−1、7．TROUBLESHOOTING．　　If　operational　tTohbles　occur，　identi取　the　pro。blems　fully　and　resolve　them　according　to　the　trouble−shooting　flowcharts　shown　i11　Sectio117−1．　Tro｝ible−shooting　can　be　facilitated　by　the　us｛『of　the　exten一Sion　cable　contained　in　the　service　kit（SSKID）．　　When　the　trouble』isl　difficult　to　locate。　consultthe・YOKOGAWA…seτvice　station　serving　your　area．7−1．Troubleshooting　Flowcharts．（1）Problem　Identificationlnstrumentfailure　Totallyinoperable？’ヤESTo（2）、NO　　　　　ISFAIL！ALM　lamp　　　　　Iit？YESNOFAILlamp　is　IitALM　lamp　is師tor　flashing．To（3》’To（4）　　Frontpanel　failure？YESTo（5｝〆NO　　lnpu》output　sigrgal　　error？YESNOStatus　lnputloutputsigna聾errorAnalog　input！outputsignal　erro．rTo（6）To（7）「Communi−cation　error？YESTo《8）NO　　　Startmode　failure？YESTo（9）NORecheck／Power　do噛vn　for　at　bast2seconds，　then　power　upand　recheck　the　problem．　　　　　1レIMi［≧4D6−01Eて、　　　　　　　　．7−2TroubleshootingModel　SCMS（2）Tota皿y　I凱opeエableCheck　connectionb?ｔｗｅｅｎ　internal≠唐唐?ｍＣ撃凵@and　houSingYES　　　　　Is?ｕｓｅ　normal？NO｛blown）@　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　」Replace　fuseReplace　housing　　　　　　　　　If　norm一幽轄鞘網　　not　rest@　　　　　　　originaI　　　　●刀@aga5n　　　一一一一@　　　　　　■Faulty　power　supPly浮獅奄狽R　replaceIf　nOrmal　operatiOn　isnot「estored，　reinstalloriginal　housing’、／lMIB4D6−01∈�_Model　SCMSTroubleshooting7−3（3）FAIL　Lamp　is　Lit　　　　　　lsCHECKdisplay　　avai置able？NOY∈SNOCHECK＝00YESNOCHECK　310User　ROM　notinstalled　or　fauItyNO／CHECK＝01，蹟02Faulty　power　unit3replaceYES　　　　　lscircuit　voltage　　norrhal？YES《廓1�d　Normalope「ation？　　　　｛One　probable　cause　　　　of　the　malfunction　isNO　noise．）YES｛Only　the　FAILlamp　is　faulty．1Power　off　for　atleast　2　sec．膠thencheck　againReplace　l！O　cardReplace　display　unitlf　normal　operationis　not　restored，　re．install　origi．nal　l！Ocard層　　　一　　　一　　　　一　　鞠　　　一　　　幽　　　一一　一　一lf　normal　operatiOn　ls　not　restoredレreinstall　original　display　unitFaulty．CPU　card；repIace事Check　to　see　that　the　voltage自cross　user　ROM　pins　12and　24　is　in　range　4。8　to　5．2　V．〔’lMIB4D6・01Eし7−4TroubleshootingModel　SCMS（4）ALM　Lamp　is　Lit　or　FlashingYESIs　RError　displayed？Impropor　progr8mparamoter5YESYεSNOCHεCκ躍04NOCHECK鶴08，器40Check　power　supPlyvoltage遼Power曲pPly　voltage　iswithin　a　n◎rmal　range／Replace　power　unit・PNO’lnput　sighal　orourront　outputsign810「「orr一一ｦ織繍�q　　　　　　／Check　CNl　andot齢er　connections一　一〇Problem　persistsCHECK富20YESNORepla60　battory　　’｛voltage＝2．45　V　orhigher⊃　　　　　　　　　　噛三三｝』一CHECK呂80．YεSProgs　data　typo　No・501gct置ng　kOV，　thonroohockNO（CHECK謂OCCHECK寓AO　　　　　●　●　■　●　●）F8ulty　CPU　card；replacoF8uIty　l／O　c8rd3rφlaceS●●SUb・S●ction　5酬4。4for　mu量tipl●●rrors．r6M184D6−01εrModel　SCMSTroubleshooting　　　　　　　　　　　　’7「5（5）Front　Pane1　Fa丑ure（6）Contact　Output　Signal　Error、Check　each　displayitemReplace　housing一…fnormal　operation　isot　restoredρrθinstallriginal　housingNOPower　off　for　at　least2sec．，　then　recheckwith　power　on．　　　　　　lSdlsplay　normal？’三下i�pNO／NOYESｫ呈w…h）　　　　　lSitem　selectable？Check．CN¶andothe「connections…一叙|ati．nlsY・S比　　　　　　Cansettings　b6　chdnged？Fau睡y　CPU．　card；．replaceYESiTUNINGswitch　position冒ENABLE）（7）　Analo90utput　Signal　ErrorRecheck　problemReplace　display　card伽　　　一　　　一　　　一　　脚　　　一　　　■　　　　一Faulty　CPU　card3replacelfnormal　operation　is　notrestored，　reinstall　originaldisplay　card　　　　　　　　’、1．ls　inputノYES　　璽outρutdisabled？NOReplacehousingNormal　operation顧　鱒　繭’is　notrestoredCheck　CN　1，CN4　toCN6　andotherconnectbnsNormal　operation一　畠一is　not　restoredYESSignal　value　error《Check　datadisplayNo　　forindication．error，　fluctuating@　　　　　etc．）RecheckproblemReplace1／Ocardlf　norma且oberation　isnot　restored，　reinstalI一　噌一original1！OcardFaultyCPU　card；replaceし、IMIB4D6−01Eず7−6TroubleshootingModel　SCMS（8）　Communications　Fa丑ureConfirm　that　commun。lcatlon　mode　settingforSCMS　is　correct．（9）Start　Mode　Failure　　Set　MODE　l　to　desired　status（0＝cold　start，1：hotstart）and　turn　power　off　for　the　prescribed　timeintgrva1．　Then，　if　the　station　fails　to　start　up　in　the　’specified　mode，　the　CPU　card　is　faulty．（When　anProgramlner　is　comected，　evell　a　momentary　powerintemユption　is　assumed　to　be　a　power　fa且ure　with　aduration　of　2　seconds　or　longer．）’Replace　internalassemblies　ofSLPC　orSLMC．「YESNormal？　　　　　　　lf　normal　operationNO　　　is　not　restored、＿一＿＿　　　「einstaI瘤originaI@　　　　　’SLPC　orSLMC．Replace　SCMSSLPC　orSLMC・fail．ure　　　　　　　　、xES｛SCMS　fault）Norma17@　　　NOReplace　housingCheck　CNI　and盾狽?ｅｒ　connections一｛lf・…uccessf・・｝・Check　communi．モ≠狽奄純ﾅ5　cable｛forbO「rect　pola「ityo盾垂?ｎ鴨ｏｒ　short．モ奄窒モ浮奄狽刀pFaωty　CPU　card3窒?ｐｌａｃ?〆ノ、1IM幅4D6・01EModel　SCMS丁roubleshoothg7−77−2．Disassembling　and　Reassembling　　　　Prociedures．　　Follow　the　disassembly　and　reassemb1y　procedureshl　th語section　to　rep】ace　possibly　faulty　units．7・2・3．Remo▽ing　PoweぎSupply　Unit．（1）Remove　four　scτe魂s�Bin　Figure　7−2。2．（2）To　sepaτate　the　p6wer　supply　ullit，　pull　it　out　　　toward　the　reaτandτemove　co皿ect6r　CN2．CAUTlONL�q直ttho　scope◎f　disassembly　to　the　minimumrequ虻ed．　Have　the　YOKIOGAWA　service　statiollreplace　parts　not　c◎vered　in　th魯section．7・2・工　Remov塊Co▼er．　　hitia皿y，　remove血e　screw�@to　re血ove　the　coveras　shown　hl　Figure　7．2。1．7・2・2．Remo▼ing　D均ウ1ay　Assembly．　、　　　　　，（1）Remove　seven　screws�Aill　Figure　7・2−2．（2）Remove　connectoτCN　1．（3）Carefhlly　pull　the　display　assembly　out　toward　　　the　firont．琶7・2・4．Disassembling　Contr61　AssemUy．（1）Re’move　the　4isplay　assembly　and　the　power　　　supPly　unit　as　instructed　in　Subse6tion　7−2−2　and　　　　7・2−3．（2）Separate　the　co鉱trol　assembly　fτom　the　chassis　　　�Gby　removhlg　two　screws�Con　theゴght　side　　　　and　at　the　bottom　in耳igure　7。2−2　r（3）kemove　two　screws：�Dat　the　upPer　and　lower　　　part　of　the　left　side　a豆d　open　the　cover�H’t。　ex・・　pose　two　screws�E．（4）Remove　two　screws�Etoτemove　the　CPU　card。（5）By　disengaging　connectors　CN　3，　CN4　and　CN　5，　　　the　I10　card　is　sepaτated　f士om　the　CPU　caτd．（6）The　I10　caτd　can　be　removed　ffom　the　bracket　　　�Iby　removhlg　seven　screws�F．掌e・そ多2多　　覧〃〃’∠7・2・5・Re螂e助�q9・　　To　reassemble輌th　llew”parts，　reveτse　the　diS・assembly　proceduτes．Assembly　notes：oAll　screwS　are　of　common　make．o　Ensure　that　aH　necessary　connectors　have　been　　inserted　ill　propeτposition．o　Ia　inserting　connectoτs，　obseτve　their　positions　　and　faces（with　bosses，　visible）alld　insides（fits　　to　PC　board　receptacles）．7。2・6．Checks血Re。supply血g　Power．　　Once　the　SCMS　Computing　Station　is　disassemb1−ed，　it三s　ini士ialized　witll　its　intemal　data　being　lost．The　ALM．Iamp・1ights　when　power　is　re。supphed　tothe　station．　　As　CHK冨80　is　displayed　on　the　f士ont　pane1，　pressthe　data　type　No．　selecting　key　and　e瓜ter．р≠狽＝@intothe　station　again．Figure　7・2・1．　Remo▼ing　Co▼er．9M184D6。01ε7−8Troubleshooting・Model　SCMS’＼�ACN1藤藝類■冨面斡ρ　　　　＼＼　　　＼潔ミー　　　　　　＼＼　）ノρfDisplay　ass’y網’�BCN，　／　　　　　　　ノ、、≦薩　　　　　　　　　巳　　　　　　　’　　　　　む　ビじ　≧＼　　　supplyノ　　　　　　　　　’ll・　　1§�Ao�G�BFigure　7・2−2．　Removing　Display　Assembly　a血d　Power　Supply　Unit．�Eo1！OcardCN51＼〔］　4’CPU　card　CN3、＼CN4＼7�FFigure　7・2・3．　Disassemblh1露Control　AssemUy．lMIB4D6−01EModel　SCMSData：Label　Use　the　following　label　by　cutting　out　it　alollg　the　broken　hne　if　necessary．　　　　　　　　　「一一一一一一剛『一一一喝噛一一一一｝一一一一一一一一一一一一一一一『剛『勧一「　　　　　　　　　1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　且　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　I　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　I　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　I　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　i　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　i　　　　　　　　　I　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　I　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　I　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　；　　　　　　　　　i　　　　　　　i　　　　　　　　　I　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　’　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　1一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　i　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　，　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　I　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　’l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　r　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　I　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　I　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　i　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l　　　　　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　，　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　1　　　　　　　　　’」　＿　一＿　＿＿　＿＿　＿　＿　＿　＿　＿　一　＿＿　＿　＿　＿＿　＿＿＿＿＿　＿＿＿＿＿＿　＿　＿＿＿　＿　＿，SCMS　　　Computing　Station　　　Tag　N　o．X1P1P9X2　」P2P10X3P3P11X4P4P12一YrY4P5P13Y2Y5P6P14Y3Y6P7P15Di　1Do　1；P8P16Di　2Do　2TO1E：Lamp＆KeyDi　3Do　3TE：LP　1Di　4Do　4TELp　2’Di　5Do　5TE：Lp　3Di　6Do　6TELp　4Di　7Do　7TEKy　1Di　8Do　8TEKy　2DigDo　9TEKy　3Di10Do10TEKy　4SCMS　　　Computing　Station　　　Tag　No．X1P1P9X2P2＼P10X3P3P11X4P4P12Y1Y4P5P13Y2Y5P6P14Y3Y6’P7P15Di　1Do　1P8P16Di　2Db　2TO1ELamp＆Key．Di　3Do　3TE：Lp　1Di　4Do　4TELp　2Di　5Do　5TE：Lp　3Di　6Do　6TE：Lp　4Di　7Do　7TEKy　1Di　8Do　8TEKy　2DigDo　9TEKy　3Di10Do　10TEKy　4Appendix　11MIB4D6−01EC’ustomerMahtenanceParts　List．Model　SCMS（Style　E》Programmable　Com’垂浮狽奄獅�　Station　　　　　　　　I　　、￥EW∫ERIεS　8017議糠跨t・馬’婁”　　　　グ・ノ2多多煮多i多『＼i霧・レ！護グ．、評、口　　　　　　危．　　　　9　　　10砂iク∠7＼馨一Item　Part　No．Qty111111DescriptionCoverB．H．　Screw、　M4　x　5Tag　No．　LabelBattery　AssemblyCoverCover’．12791011E9711TGY9405LBY9422NPE9711DHE9711GQE9714HQ・YO　KC）GA醐A◆◎c・Pvrlght　APr・1986（YK）・4th　Editl・n：AP「・1988（YK）　CMPL　l　B4D6−031E’＼N　一　ゆ　　　　　　　　　　　　　　　も　　団◎ヨ　　　　　　　　　／　◎◎　・ノゆ夢一一一一一一一一一一一2　　　1．。／　＼メ　　警、　　も　　　購　　“　　　　　　噺　　／　　’　く二　　　　　　　　馬　　　　　　　2　　だ　　　　つ　　　　　　　　　ト　　　　ノ　　　　　こ　　　　　　　　　　　■’魁oo盾順@F．」Ωくノ修一一一一一一一7一一2寸グ、鍵　♂nN山。りO。O自三山F」」一≧O131tem　2　3　4　5　6　7Part　No．E9711FGE9714LJE9714MJG9003LTBelowE9716YBE9716YSS9510VKY9306JBE9711TDE9711TEY9306JBQty　1　1　1　1P　11’Description8678911噌111121210Display　Assembly《see　page　4｝Plate《blank）Control　Assembly（lter6s　4　through　16｝　　110Card　　CPU　Card　　　E戸ROM　　Power　SupPly．Unit　　　For　100　V　Version　　　For　220　V　Version　　　　Fuse一μ1Aπ　　．pan　H．　Screw，　M3　x　6．StopperScrewPan　H．　Screw，　M3　x　6、’Apr．1988CMPLlB4D6−03E4Display　Assembly、1417職購1四1鍮　　　嘱k・感口15　19口、｛「13／葱。＼ooメ｝、島O」θθo0、＼1／＠悔＠ノう適171tem　Part　No．Qty11811Description　1　313’14E9714GAE9714PAE9712CCE9714GHE9714GJDisplay　Assembly　litems　2　through　15）　　pisplay　Card　Assembly　　　Key　TOP　　Cover　　Bracket15　　Y9306JB17　　Y9306JB22　　Pan　H．Screw，　M3　x　6Pan　H．　Screw，　M3　x　6�jCMPLlB4D6−03EApr，1988Printed　in　JaPanずlnst「U（：tionManual／HTB戸ower　SupPly　TerminalConnections　for　Panel−mountedlnstruments（Option）1．GENERAL．　　If　you　specify　the　terminal　board　to　which　the　power　source　is　directly　connected（suffix　code　l　　HTB），　the　external　wiring　to　the　terminal　board　is　necessary．2．APPLICABLE　INSTRUMENTS．ModelSRVDSIHMSIHFSIHKSLCDSLPCSLMCSMLD．SMSTSMRTSCMSSBSDSLCCSLBCSTLDDescriptionStrip　Chart　RecorderIndicator（With　Housillg）Bar　Graph　Indicator（With　Alarms）Indicator（With　Alarnls）Indicating　ControllerProgrammable、lndicating　ControllerProgrammable　Illdicating　Controller　with　Pulse→Width　OutputManual　StationAuto　l　Manual　Statioll　　lRatio　Set　StationProgrammable　Computing　StationBatch　Set　StationBlending　ControllerBatch　ControUerTotalizer3．NAME　OF　COMPONENTS　AND　TERMINAL　DESIGNATION　OF　POWER　SUPPLY＼4．OOOSignal　Terminal（Note　1）�@�B�D�F�H�J�L�N�P�R�A＠�C�D�D�I＠�M�O�M�S0」NL�C�E�E�H�A�C�@�G」�J飼Terminals　LayOutTerminaIcesignationDescriptionLN　1算＞AC　or　DC　Power　SupPly@（DC：polarity　reversible）@GroundSignal　Ter叩inal　　　　　　　　　　　　　　　　　　些　　　　　（Note　1）Be　carefUl　fbr　which　Signal　Ternlinals　　　　　　　　　　have　L，　N　terminals，　too．Power　SupplyTerminalPOWER　SUPPLY　AND　GROUND　WiRING．（1）．AII　cable　ends　must　be　furnished　with　crimp−on　type　solderless　lugs（fbr　4mm　screw），（2）Examples　of　applicable　cables．　　　　　　　　　　　　　　　　　　　’　　Cross．sectional　area　of　the　cable　conductor：2．Omm2．＊　　Note＊：Power　supply　cables　should　be　determinOd　f蜜om　the　instrument　power　consumption　　　　　　　　．they　must　have　conductors　wiもh　cross−sectional　area　of　at　least　1．25mm2．　　Applicable　cable：600V　vinyle　illsulated　cable（IV），　confbrming　to　JIS　C3307．　　　　　　　　　　　　　　　Vinyle　sheathed　cables　fbr　electric　appliances（KIV），　confbrmillg七〇　　　　　　　　　　　　　　　JISC3316，（3）Af毛er　completillg　the　power　supply　and　ground　wiring，　mount　the　power　terminal　cover．YO　KO　GAWA！◆◎Copyright　Mar．1991（YK）．1st　Edition：Mar．1991（YG）FDNo．10004−SlM　IB4F1−11EYOKOGAWA◆YOKOGAWA　ELEC’「RIC　CORPORATIONHeadquarters2鴨9−32，Naka中。，　Musashino−shi，看）kyo，180−8750　JARANBranch　Sales　Of「icesNagoya，　Osaka，　Hiroshima，　Fukuoka，　Sapporo，　Sendai，　lchihara，τbyoda，Kanazawa，「「akamatsu，　Okayama，　and　Kitakyusyu．　　　　　　　　　ノYOKOGAWA　CORPORA：「10N　OF　AMERICA日eadqua丘ers2Dart　Road，　Newnan，　Georgia　30265−1094，　U．S、A．Phone：1−770−253−7000　　　　　　　　　　」Fax：1−770−254−0928YOKOGAWA　EUROPE　B．　V，．Headqua虎e「sDatabankweg　20　Amersfoort　3821　AL，　THE　NETHERLANDSPhone：31−33−464−1611　F自x：31一串3−464−1610Branch　Sales　O価ces　l　Wien（Austria），　Zaventem（Belgium），　Ratingen（Germany），　Madrid（Spain），　Runcorn（United　Kingdom），　Milan◎（ltaly），Velizy　Vmacoublay（France），　Roodeport（Republic　of　South　Africa），Budapest（Hungary），　Stockholm（Sweden）YOKOGAWA　AMERlCA　DO　SUl＿Ltda．Head　O備cePraca　Acapulco，31−Santo　Amaro．　Sao　paり10’SP−BRAZILPhone：55−11−568宰2400　Fax：55−11−5681−4434YOKOGAWA　ELECTRIC　ASlA　PTE．　LTD．Head　omce5Bedok　South　Road，469270　SINGAPOREPhone：65−6241−9933　Fax：65−444−6252YOKOGAWA　ELECTRIC　KOREA　CO叩LjrD．Head　O価ce14−1，Yangpyongdong・4Ga，　Ybungd6ungpo−Gu，　Seoul，150」866　KOREAPhone：82−2−2628−6000　Fax：82−2。2628−6400YOKOGAWA　AUS圏「RAL．置A　PTY　LTD．Head　Of『ice｛Sydney）τbwer　A，1」2−118’Ialavera　Road，　Macquarie　Park，N．S．W．2113，　AUSTRALIAPhone：61−2−8870−1100　Fax：61−2−8870−1111YOKOGAWA　lNDIA　l．TD．Head　Of「icePlot　No．96　Electronic　City　Complex，　Hosur　Road，　Bangalore　560100，　INDIAPhone：91−80−4150・・6000　Fax：91−80−2852−1441YOKOGAWA　CHINA　CO．，　L」「D．K．Wah　Centre　29日010Huai　Hai　Zhong　Rd．，Shanghai　200031，CHiNAPhone：86−21−5405−19ig　Fax：86−21−5405−1011NOV，106Printed　in　Korea



